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System zarzgdzania jakoScig opracowywania i procesu produkcji spetnia wymagania
ISO 9001:2015

Szanowni Panstwo!

Dziekujemy ze zdecydowali sie Panstwo na zakup produktu firmy Novatek Elektro.
Prosimy o doktadne zapoznanie sie z niniejszg instrukcjg obstugi przed przystgpieniem do eksploatacii
urzgdzenia. Instrukcje obstugi nalezy zachowac¢ podczas catego okresu uzytkowania urzgdzenia.

Ukraina, Odessa www.novatek-electro.com
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UWAGA! NALEZY SCISLE PRZESTRZEGAC WSZYSTKICH ZALECEN ZAWARTYCH W INSTRUKCJI
OBSLUGI!

OSTRZEZENIE - NA ZACISKACH | ELEMENTACH WEWNETRZNYCH URZADZENIA WYSTEPUJE
NAPIECIE NIEBEZPIECZNE DLA ZYCIA.
W CELU ZAPEWNIENIA BEZPIECZNEJ EKSPLOATACJI URZADZENIA KATEGORYCZNIE ZABRONIONE
JEST:
— WYKONYWANIE PRZEGLADOW TECHNICZNYCH | PRAC MONTAZOWYCH, GDY URZADZENIE NIE JEST
ODLACZONE OD SIECI;
— SAMODZIELNE OTWIERANIE | NAPRAWA URZADZENIA;
— UZYWANIE URZADZENIA Z USZKODZENIAMI MECHANICZNYMI OBUDOWY.
- NIEDOPUSZCZALNY JEST KONTAKT ZACISKOW | ELEMENTOW WEWNETRZNYCH URZADZENIA Z
WILGOCIA.

Podczas eksploataciji i obstugi technicznej nalezy przestrzega¢ wymagan dokumentéw normatywnych:

“Zasady eksploatacji technicznej uzytkowych instalacji elektrycznych”,

“Zasady BHP podczas eksploatacji uzytkowych instalacji elektrycznych”,

“Higiena pracy podczas eksploatacji instalacji elektrycznych”.

Podtgczenie, regulacja i obstuga techniczna urzadzenia powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel, ktéry zapoznat sie z niniejszg Instrukcjg obstugi.

Stosowanie urzgdzenia jest bezpieczne pod warunkiem przestrzegania zasad eksploataciji.

Niniejsza Instrukcja obstugi przeznaczona jest do zapoznania sie z budowg urzgdzenia, wymaganiami dot.
bezpieczenstwa, zasadami uzytkowania i obstugi miernika parametrow sieci (Ogranicznika poboru mocy) OM-
121(zwanego w dalszej w tresci: urzadzenie, OM-121).

Urzadzenie spetnia wymagania norm:

e EN 60947-1 - Aparatura rozdzielcza i sterownicza niskonapieciowa - Czes¢ 1: Postanowienia ogodine;

e EN 60947-6-2 - Przetagcznik i sterownik niskonapieciowe - Czes¢ 6-2: Urzgdzenia wielozadaniowe -Urzgdzenia
sterownicze i zabezpieczeniowe;

e EN 55011 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Przemystowe, naukowe i medyczne urzgdzenia o czestotliwosci
radiowej. Charakterystyka zaburzen elektromagnetycznych. Dopuszczalne poziomy i metody pomiarow;

e |EC 61000-4-2- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Czes¢ 4-2. Metody badan i pomiaréw. Badanie odpornosci
na wytadowania elektrostatyczne.

Brak szkodliwych substancji w ilosciach przekraczajgcych graniczne dopuszczalne wartosci stezenia.

Terminy i skréty :

SPZ — samoczynne (automatyczne) ponowne zatgczenie. Czas, po uptywie ktérego urzgdzenie automatycznie
podtgczy do sieci zabezpieczany sprzet;

SO - samoczynne (automatyczne) odtaczenie. Czas, po uptywie kidrego urzgdzenie odtgczy od sieci
zabezpieczany sprzet. Odliczanie czasu zaczyna sie od chwili wykroczenia parametréw poza zakres wartosci
ustawionych przez uzytkownika;

Z/0 - zapis/ odczyt

1 PRZEZNACZENIE

OM-121 stuzy do ciagtej kontroli parametrow sieci jednofazowej (napiecie i czestotliwos¢), ograniczenia mocy i
pradu, pobieranych przez odbiornik (obcigzenie) oraz przesytania informacji za posrednictwem interfejsu RS — 485
(protokdt transmisji ModBus RTU/ASCII).

OM-121 mozna stosowac jako:

— zdalny analizator parametrow sieci;

— ogranicznik poboru mocy;

— ogranicznik pradu;

— przekaznik napieciowy;

— przekaznik czestotliwosci.

OM-121 ma wbudowany przekaznik(2 A), przeznaczony do:

— sygnalizowania wykroczenia parametrow poza zakres wartosci ustawionych przez uzytkownika (tabela 4,
parametr «Przekaznik sterowania», wartos¢ «1»);

— sterowania obcigzeniem za pomoca startera magnetycznego (tabela 4, parametr «Przekaznik sterowania,
wartos¢ «2»).

Uzytkownik dokonuje nastaw parametrow (mocy maksymalnej, czasu opOznienia wylgczenia, czasu
samoczynnego ponownego zatgczenia (SPZ) i in.) za pomocg Panelu sterowania poprzez protokot ModBus
RTU/ASCII lub za pomoca jakiegokolwiek innego programu wspétpracujgcego z protokotem ModBus RTU/ASCII.
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Stan stykow przekaznika, obecnos¢ zasilania urzgdzenia i wymiana danych wyswietlane sg na wyswietlaczach,
znajdujgcych sie na panelu przednim (rysunek 1, poz. 6, 7, 8).
Wymiary gabarytowe i wyglad zewnetrzny urzadzenia przedstawione sg na rysunku 1.
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1 — zacisk do podtagczenia zasilania urzadzenia i obcigzenia (63 A);

2 — zacisk do podtgczenia wspolnego przewodu zasilajgcego urzgdzenia i obcigzenia;

3 — styki wyjsciowe przekaznika(do 2 A);

4 — zaciski komunikacji RS - 485;

5 — przycisk «R» do resetowania urzgdzenia i przywrocenia parametréw fabrycznych;

6 — wskaznik «Fault/Power» $wieci sie gdy jest poditgczone zasilanie, miga w przypadku awarii;

7 — wskaznik «AR/Relay» swieci sie gdy styki przekaznika sg zwarte (poz. 3, styki 4 - 5), miga podczas
odliczania SO/SPZ;

8 — wskaznik «RS-485» miga podczas wymiany danych za pomoca sieci ModBus;

9 — zacisk do podtgczania obcigzenia(63 A).

Rysunek 1 - Wyglad zewnetrzny i wymiary gabarytowe OM-121

2 DANE TECHNICZNE | WARUNKI EKSPLOATACJI

2.1 Dane techniczne

Podstawowe dane techniczne urzgdzenia sg podane w tabeli 1.
Zakres mierzonych parametrow podany jest w tabeli 2.
Charakterystyka stykow wyjsciowych przedstawiona jest w tabeli 3.
Ustawienia parametrow OM-121 podane sg w tabeli 4.

Tabela 1 — Podstawowe dane techniczne

Nazwa Wartosé

Zasilajgce napiecie znamionowe ,V 230/240
Napiecie, przy ktorym przekaznik zachowuje sprawnos$c¢ dziatania , V 85 —280
Napiecie znamionowe izolacji, V 450
Znamionowe napiecie udarowe wytrzymywane , kV 2.5
Przekroj przewodnikéw poditgczonych do:

— zaciskéw przekaznika, mm? (rysunek 1 poz. 3) 05-20

— zaciskow zasilania, mm? (rysunek 1 poz. 1, 2, 9) 0.5-16.0
Moment dokrecania srub, H*m :

— zaciskéw przekaznika (rysunek 1 poz. 3, 4) 0,4

— zaciskéw zasilania (rysunek 1 poz. 1, 2, 9) 2+0.2
Doktadnos¢ pomiaru aktualnego napiecia sieciowego w zakresie 85 - 265 V, nie
gorsza niz 1%
Doktadnos$¢ pomiaru pradu aktualnego w zakresie 0,5 — 63 A, nie gorsza niz 2%
Doktadnos¢ pomiaru mocy catkowitej, nie gorsza niz 3%
Dokfadnos¢ pomiaru mocy czynnej, nie gorsza niz 4%




Nazwa Wartosé
Dokfadnos¢ pomiaru biernej mocy, nie gorsza niz 4%
Dokfadnos$¢ pomiaru czestotliwo$ci sieci, nie gorsza niz 0,02%
Opdznienie zatgczenia (czas SPZ), sek 0 - 36000
Opoznienie odtgczenia (czas SO), sek 0-900
Czas gotowosci do pracy, nie wiecej niz sek 0.4
Maksymalny prgd komutowany (obcigzenia czynnego), A 2
Czestotliwo$¢ sieci, Hz 45 - 65
Pobor mocy (bez podtgczonego obcigzenia), nie wiecej niz, W 3
Dokfadnos¢ okreslenia progu zadziatania przy zmianie napiecia, V 1
Masa, nie wiecej niz, kg 0.3
Wymiary gabarytowe, mm 52 x 90 x 64
Liczba i typ stykow przekaznika (zestyk zwierny) 1
Montaz na standardowej szynie DIN 35 mm
Stopien ochrony urzgdzenia IP10
Klasa ochrony przed porazeniem pragdem elektrycznym Il
Wykonanie klimatyczne NC3.1
Dopuszczalny poziom zabrudzenia Il
Kategoria przepie¢ Il
Pozycja pracy dowolna
Nominalny tryb pracy dtugotrwaty
Interfejs komunikacyjny RS(EIA/TIA) - 485
Protokdt komunikacyjny ModBus RTU / ASCII
Czas przechowywania dokonanych przez uzytkownika ustawien , lat, nie mniej niz 10
Materiat obudowy - samogasngce tworzywo sztuczne
Maksymalne przecigzenie elektryczne w ciggu 5 min, nie wiecej niz A | 80
Tabela 2 - Zakres mierzonych parametrow
Nazwa Zakres
Moc catkowita, kVA 0-14
Moc bierna, kVAr 0-14
Moc czynna, KW 0-14
Prad obcigzenia, A 0.5-63
Napiecie wejsciowe, V 85.0 — 280
Czestotliwos¢, Hz 45.00 — 65
Tabela 3 - Charakterystyki stykdw wyjsciowych przekaznika
Nazwa Wartos¢
Prad maksymalny przy napieciu ~250 V (cos ¢ = 1), A 2
Moc maksymalna przy zwartych stykach, VA 500
Maksymalne dopuszczalne napiecie przemienne, V 250
Trwatosc :
— mechaniczna, cykli, nie mniej niz 2x10".
— elektryczna, cykli, nie mniej niz 1x10%.
Tabela 4 - Ustawienia OM-121
Zakres Ustawienial Adres
Nazwa wartosci fabryczne Typ ZI0 (DEC)
Przekaznik napiecia
0 — wytgczony;
1 —prog gorny; 0...3 0 UINT Z/O 100
2 —prog dolny;
3 — progi gorny i dolny.
Goérny prog napiecia, V 1400...2800 2430 UINT Z/O 101
Dolny prog napiecia, V 1400...2800 1600 UINT Z/O 102
Histereza napieciowa, V 10...200 50 UINT Z/O 103
Ogranicznik pradu
0 — odtgczony; 0...1 0 UINT Z/O 104
1 — zalgczony.
Prég pradu, A 10...1000 25 UINT Z/O 105
Ogranicznik poboru mocy 0.3 0 UINT 210 106
0 — odigczony;
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Nazwa

Zakres
wartosci

Ustawienia
fabryczne

Typ

Z/O

Adres
(DEC)

1 — zatgczona catkowita;
2 — zatgczona czynna;
3 — zatgczona bierna.

Prég poboru mocy, VA /W / VAr

1...14000

5700

UINT

Z/O0

107

Przekaznik czestotliwosci
0 — odtgczony;

1 — prég gorny;

2 — prég dolny;

3 — progi gorny i dolny.

UINT

Z/IO

108

Gorny prog czestotliwosci, x100 Hz

4500...6500

5020

UINT

Z/O0

109

Dolny prég czestotliwosci, x100 Hz

4500...6500

4980

UINT

Z/O

110

Czas SPZ w przypadku przekroczenia ustawionej
wartosci napiecia, s

0...36000

UINT

Z/O

111

Czas SO w przypadku przekroczenia ustawionej
wartosc napiecia, s

0...900

UINT

Z/IO

112

Czas SPZ w przypadku przekroczenia ustawionej
wartosci pradu, s

0...36000

UINT

Z/IO

113

Czas SO w przypadku przekroczenia ustawionej
wartosci pradu, s

0...900

UINT

Z/IO

114

Czas SPZ w przypadku przekroczenia ustawionej
wartosci mocy, s

0...36000

UINT

Z/IO

115

Czas SO w przypadku przekroczenia ustawionej
wartosci mocy, s

0...900

UINT

Z/O

116

Czas SPZ w przypadku przekroczenia ustawionej
wartosci czestotliwosci, s

0...36000

UINT

Z/IO

117

Czas SO w przypadku przekroczenia ustawionej
wartosci czestotliwosci, s

0...900

UINT

Z/IO

118

Cykli SPZ, n

0..4

UINT

Z/O

119

Czas kasowania cykli SPZ*, s

0...600

UINT

Z/IO0

120

Przekaznik sterowania

0 — odigczony (istnieje mozliwos¢ sterowania za
pomocg rejestru rozkazow);

1 - tryb sygnalizacji**( sterowanie za pomocg
rejestru rozkazow jest zabronione);

2 — tryb ograniczenia poboru mocy***(sterowanie za
pomocg rejestru rozkazow jest zabronione).

UINT

Z/IO

121

RS - 485
0 — ModBus RTU;
1 — ModBus ASCII.

UINT

Z/O

122

ModBus UID

UINT

Z/O

123

Szybko$¢ wymiany
0 —1200;

1 — 2400;

2 — 4800;

3 —-9600;

4 — 14400;

5 —19200.

UINT

Z/O

124

Kontrola parzystosci i bity stopowe
0 — nie, 2 stop bity;

1 —parz., 1 stop bit;

2 — nieparz., 1 stop bit.

UINT

Z/O

125

Zabezpieczenie ModBus hastem
0 — wytgczone**;
1 — wigczone.

UINT

Z/IO

126

Wartos¢ hasta ModBus

A-Z, a-z,
0-9

admin

STRING

Z/O

127-134

Adnotacje:

* Czas, po uptywie ktérego odbywa sie zerowanie licznika cykliSPZ.
** W przypadku powstania awarii styki 4 — 5 (rysunek 1, poz. 3) zwierajg sie.
*** \W przypadku powstania awarii styki 4 — 5 (rysunek 1, poz. 3) rozwierajg sie.
4 Jesli «Zabezpieczenie ModBus hastemy jest wtaczone (adres 126, warto$é «1»), w celu uzyskania
dostepu do funkcji zapisu nalezy wpisac¢ wtasciwg warto$c¢ hasta pod adresami 51-59 (tabela 6).
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2.2 Warunki eksploatacji
Urzgdzenie przeznaczone jest do pracy w nastepujgcych warunkach:
— temperatura otoczenia - 35 do +45 °C;
— cisnienie atmosferyczne 84 do 106,7 kPa;
— wzgledna wilgotnos¢ powietrza(przy temperaturze +25 °C) 30 ... 80%.

UWAGA! Urzadzenie nie jest przeznaczone do stosowania w warunkach:
— wystepowania wibracji i uderzen;
— podwyzszonej wilgotnosci;
— srodowiska agresywnego z zawartoscig w powietrzu kwasow, zasad i in. oraz mocnych zabrudzen
(thuszczu, oleju, kurzu i in.).

Jezeli temperatura urzgdzenia po transporcie lub przechowywaniu rozni sie od temperatury otoczenia, przy
ktorym przewidziana jest eksploatacja urzadzenia, przed podtgczaniem do sieci elektrycznej nalezy odczekac dwie
godziny (na elementach urzgdzenia moze skraplac sie wilgoc).

2.3 Opis urzadzenia

2.3.1 Tryb sygnalizacji (tabela 4, parametr «Przekaznik sterowania», wartos$¢ «1»)

Urzadzenie dokonuje ciggtego pomiaru parametréw (napiecie, czestotliwos¢, moc, prad) i poréwnuje je z
wartosciami parametrow, ustawionych przez Uzytkownika. Jezeli warto$ci parametrow wykraczajg poza granice
wartosci, ustawionych przez Uzytkownika, styki 4 - 5 zwierajg sie po uptywie czasu SO.

Po przywréceniu parametrow styki 4 - 5 rozwierajg sie po uptywie czasu SPZ.

2.3.2 Tryb ograniczenia poboru mocy (tabela 4, parametr «Przekaznik sterowania» wartos¢ «2»)

Urzgdzenie dokonuje ciggtego pomiaru parametrow (napiecie, czestotliwos¢, moc, prad) i poréwnuje je z
wartosciami parametrow, ustawionych przez Uzytkownika. Jezeli wartosci parametrow wykraczajg poza granice
wartosci, ustawionych przez Uzytkownika, styki 4 - 5 zwierajg sie po uptywie czasu SO.

Po przywréceniu parametrow styki 4 - 5 rozwierajg sie po uptywie czasu SPZ.

Jezeli warto$¢ parametru «Przekaznik sterowania» réwna sie ,,0”, nie nastepuje komutacja przekaznika

3. UZYTKOWANIE ZGODNIE Z PRZEZNACZENIEM
3.1. Wskazowki ogdine
Urzgdzenie nie jest przeznaczone do przetgczenia obcigzenia w przypadku zwaré.
Urzadzenie powinno by¢ podtaczone do instalacji elektrycznej zabezpieczonej wytacznikiem nadmiarowo
— pradowym o pradzie znamionowym nie przekraczajgcym 63 A klasy «B».
Aby zapewni¢ niezawodnos$¢ potgczen elektrycznych nalezy zastosowaé wielodrutowe przewody miedziane,
konce ktorych nalezy odizolowaé i zacisng¢ korncéwkami tulejowymi.
PODCZAS MONTAZU NIEDOPUSZCZALNE JEST POZOSTAWIENIE ODIZOLOWANYCH CZESCI,
WYCHODZACYCH POZA GRANICE LISTWY ZACISKOWEJ.
Przekroj przewodu do podtgczenia sprzetu kontrolowanego zalezy od pradu (mocy) obcigzenia, i powinien
wynosic:
— dla pradu 10 A (2,3 KW) — nie mniej niz 1 mm?;
— dla pradu 63 A (14,5 kW) — nie mniej niz 10 mm?.

W razie koniecznosci mozna podiaczyé urzadzenie do zasilania za pomoca przewodu o przekroju 0,5 - 1 mm?
(rysunek 1, poz. 2).

3.2. Przygotowanie do pracy

3.2.1. Informacje ogdlne

UWAGA! WSZELKIE PODLACZENIA NALEZY WYKONYWAC PRZY ODLACZONYM NAPIECIU.

— Btad podczas montazu moze skutkowa¢ uszkodzeniem urzadzenia i podiagczonych do niego
przyrzadéw.

— Aby zapewni¢ niezawodny styk, nalezy dokreci¢ sruby wyjmowanej listwy zaciskowej z zachowaniem
odpowiedniego momentu dokrecenia wg. tabeli 1.

Zmniejszenie momentu dokrecania powoduje nagrzanie miejsca styku, topienie listwy zaciskowej i zapalenie sie
przewodu. W przypadku zwiekszenia momentu dokrecania moze dojs¢ do zerwania gwintu srub listwy zaciskowej
lub uciskania podtgczanego przewodu.

3.2.2. Jezeli urzgdzenie pracuje w trybie sygnalizacji, nalezy podtgczy¢ je w sposob przedstawiony na rysunku 2.

Zaleca sie skonfigurowa¢ urzadzenie do pracy w trybie miernika parametréow sieci i miernika parametrow
obciagzenia (tabela 4, adres 121, wartos¢ «0») lub w trybie sygnalizacji (tabela 4, adres 121, wartos¢ «1»).

Jesli urzgdzenie stosowane jest jako ogranicznik poboru mocy, nalezy podtgczy¢ je w sposob przedstawiony na
rysunku 3.

Zaleca sie skonfigurowac¢ urzadzenie do pracy w trybie ograniczenia poboru mocy (tabela 4, adres 121,
wartosc «2»).
W przypadku zastosowania urzgdzenia w trybie obcigzenia priorytetowego nalezy podtgczy¢ je w sposéb



przedstawiony na rysunku 4.

3.2.3.Kabel tgczacy z siecig Modbus (kabel skrecony kategorii Cat.1 lub wyzej) nalezy podtgczy¢ do ztgcza RS-485 i
do sieci Modbus (lub bezposrednio do urzgdzenia z interfejsem RS-485).

Uwaga: styk A przeznaczony jest do transmisji nie inwertowanego sygnatu, styk B —do transmisji
inwertowanego sygnatu

3.2.4. Sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtgczenia wg. schematow, przedstawionych na rysunku 2, rysunku 3 i rysunku 4.
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Rysunek 2 - Schemat podtgczenia urzgdzenia w trybie sygnalizacji obcigzenie do 14kVA
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Rysunek 4 - Schemat podtgczenia w trybie obcigzenia priorytetowego

4 Stosowanie urzadzenia

4.1 Informacje ogodlne

Nalezy wtgczy¢ napiecie zasilania za pomocg wytgcznika automatycznego (QF1).

Po podtgczeniu zasilania na 0,5 s zapalajg sie diody «Foult/Power», «AR/Relay», «RS-485»(rysunek 1, poz. 6,
7, 8). Po uptywie 0.5 s diody «AR/Relay» i «RS-485» gasng. OM-121 zaczyna dokonywa¢ pomiaru parametréw
sieci (napiecie, czestotliwosc), a takze mocy i pradu obcigzenia.

Aby dokona¢ zmian jakichkolwiek parametréw nalezy:

—pobra¢ program ,Panel sterowania OM-121", ktéry dostepny jest pod linkiem (http:/novatek-

electro.com/en/software.html). lub jakikolwiek inny program wspétpracujgcy z protokotem ModBus RTU/ASCII;

— podtgczy¢ sie do urzgdzenia za pomocg interfejsu RS - 485;

— dokonac¢ niezbednych ustawieh parametrow OM-121.

Podczas wymiany danych dioda «RS-485» miga, w innym wypadku dioda «RS-485» nie Swieci sie.

4.2. Tryby pracy

4.2.1. Normalna praca urzgdzenia

Podczas normalnej pracy urzgdzenie monitoruje parametry sieci i porownuje je z wartoSciami parametrow,
ustawionych przez Uzytkownika.

Jezeli jakikolwiek z parametrow przekracza wartosci, ustawione przez Uzytkownika, urzgdzenie przechodzi w
tryb awarii.

W trybie sygnailizaciji styki przekaznika (rysunek 1, poz. 3) dioda «AR/Relay» nie swieci sie.

W trybie ogranicznia mocy styki przekaznika 4-5 (rysunek 1, poz. 3) zamkniete, didoda «AR/Relay» $wieci sie
caty czas.

4.2.2 Praca urzgdzenia w przypadku awarii

Jezeli jakikolwiek z parametréw przekracza wartosci, ustawione przez Uzytkownika, urzgdzenie zaczyna
odliczanie czasu zwioki SO. Przy czym w trybie sygnalizacji dioda «AR/Relay» okresowo zapala sie (na 0,2 s.),aw
trybie ograniczenia mocy okresowo gashie (na 0,2 s.)

Po uptywie czasu SO, jezeli jakikolwiek z parametrow nie przyjat dopuszczalne znaczenie, w trybie sygnalizacji,
nastgpi zwarcie stykow 4 - 5, zapali sie dioda «AR/Relay», w trybie ograniczenia poboru mocy nastgpi rozwarcie
stykéw 4 - 5, dioda «AR/Relay» zgasi sie i urzadzienie przetgczy sie w tryb awarii. Zacznie sie odliczanie czasu
SPZ.

Podczas odliczania czasu SPZ w trybie sygnalizacji dioda «AR/Relay», okresowo gasnie (na 0,2 s), a w trybie
ograniczenia poboru mocy okresowo zapala sie (na 0,2 s.)



~ 9 ~

Po uptywie czasu SPZ, jesli kontrolowany parametr znajduje sie w dopuszczalnych granicach, w trybie
sygnalizacji rozwierajg sie styki 4 - 5 i dioda «AR/Relay» gasnie, w trybie ograniczenia poboru mocy nastapi
zwarcie stykéw 4 - 5, dioda «AR/Relay» swieci sie caty czas.

Jesli po odliczeniu SPZ nie zostat przywrécony stan normalnej pracy, dioda «Power» (rysunek 1, poz. 6) bedzie
migac co 0.2 s.

Jesli wartos¢ parametru «Cykle SPZ» (adres 119) przekracza 1 i stan awaryjny ponownie wystgpi w ciggu
czasu, mniejszego niz czas okreslony parametrem «Czas kasowania cykli SPZ» (adres 120), licznik cykli SPZ
zostanie powiekszony o 1.

Jesli stan awaryjny nie wystgpi w ciggu czasu, wiekszego niz czas okreslony parametrem «Czas kasowania cykli
SPZ», odbedzie sie zerowanie licznika cykli SPZ. Jesli licznik cykli SPZ osiggnat wartos¢ «Cykle SPZ» (adres 119) i
wystgpit stan awaryjny, urzgdzenie zablokuje prace przekaznika (SPZ nie nastgpi).

Aby wyzerowac licznik cykli SPZ nalezy zresetowaé urzgdzenie (nacisngé¢ i utrzymywac przycisk «R» w ciggu
3s., potem pusci¢ przycisk).

4.3 Praca urzadzenia w trybie obcigzenia priorytetowego

Jesli urzgdzenie zostato podigczone zgodnie z rysunkiem 4 («Schemat podigczenia w trybie obcigzenia
priorytetowego»), przy przekroczeniu wartosci parametru kontrolowanego urzgdzenie odtgczy obcigzenie
niepriorytetowe po uptywie czasu SO dla parametru kontrolowanego i rozpocznie odliczanie czasu SPZ dla ww.
parametru. Po zakonczeniu odliczania czasu SPZ, jesli warto$¢ parametru kontrolowanego jest nizsza niz wartosc
ustawiona przez Uzytkownika, urzgdzenie wtgczy obcigzenie niepriorytetowe.

Przy pracy w trybie obcigzenia priorytetowego urzadzenie nie chroni obcigzenie priorytetowe od wahania
napjecia i przecigzenia pradu . W takim trybie, urzgdzenie chroni obwody wejsciowe.

4.4 Resetowanie urzadzenia i przywrécenie ustawien fabrycznych
W celu zresetowania urzadzenia nalezy nacisngc¢ i przytrzymac przycisk «R» przez 2 s.
W celu przywrécenia ustawien fabrycznych nalezy nacisnaé i przytrzymac przycisk «Rt» dtuzej niz 10 s.

4.5 Praca urzadzenia
Ponizszy opis pracy urzadzenia dotyczy pracy w trybie ograniczenia poboru mocy.

4.5.1. Kontrola napiecia

4.5.1.1. Kontrola gérnego progu napiecia

Jezeli wigczona jest kontrola gérnego progu napiecia (adres 100, warto$¢ parametru «1»), urzgdzenie poréwnuje
wartos$¢ zmierzong napiecia sieciowego z wartoscig ustawiong w parametrze «Gorny prog napiecia»(adres 101).

W razie przekroczenia tego parametru, rozwierajg sie styki 4 - 5 po uptywie czasu SO napiecia (adres 112), przy
czym dioda «AR/Relay» okresowo gasnie (na 0,2 s). Zaczyna sie odliczanie czasu SPZ napiecia (adres 111).

Po zakonczeniu odliczania czasu SPZ napiecia (adres 111), jesli napiecie sieciowe jest réwne lub nizsze od
wartosci «Gorny prég napiecia» minus histereza napieciowa, zwierajg sie styki 4 — 5.

4.5.1.2. Kontrola dolnego progu napiecia

Jezeli wigczona jest kontrola dolnego progu napiecia (adres 100, warto$¢ parametru «2»), urzgdzenie poréwnuje
wartos$¢ zmierzong napiecia sieciowego z wartoscia, ustawiong w parametrze «Dolny prog napiecia»(adres 102).

Przy spadku napiecia sieciowego ponizej tego parametru, po uptywie czasu SO (adres 112) rozwierajg sie styki
4 — 5, przy czym dioda «AR/Relay» okresowo gasnie (na 0,2 s). Zaczyna sie odliczanie czasu SPZ (adres 111).

Po zakonczeniu odliczania czasu SPZ napiecia (adres 111), jesli napiecie sieciowe przekracza lub jest rowne
wartosci « Dolny prog napiecia» plus histereza napieciowa, zwierajg sie styki 4 — 5.

4.5.1.3. Kontrola gérnego i dolnego progow napiecia

Podczas kontroli gérnego i dolnego progéw napiecia urzadzenie pracuje w sposob opisany w punktach 4.5.1.1 i
451.2.

4.5.2. Kontrola pradu

Jezeli wigczona jest kontrola prgdu (adres 104, warto$¢ parametru «1»), urzgdzenie porownuje wartosé
zmierzong pradu z wartoscig ustawiong w parametrze «Prog pradu» (adres 105).

Jezeli wartos¢ zmierzong prgdu przekroczy ww. parametr, po uptywie czasu SO (adres 114) rozwierajg sie styki
4 — 5, przy czym dioda «AR/Relay» okresowo gasnie (na 0,2 s), i zacznie sie odliczanie czasu SPZ (adres 113).

Po zakonczeniu odliczania czasu SPZ styki 4 - 5 zwierajg sie jesli wartos¢ pragdu spadta ponizej wartosci «Prog
pradu».

4.5.3. Kontrola poboru mocy

Jezeli wigczona jest kontrola poboru mocy (adres 106, warto$¢ parametru jest inna niz 0), urzadzenie poréwnuje
wartos¢ zmierzong poboru mocy z wartoscig ustawiong w parametrze «Prég poboru mocy» (adres 107).

Jezeli warto$¢ zmierzong poboru mocy przekracza ww. parametr, po uptywie czasu SO (adres 116) rozwierajg
sie styki 4 - 5, przy czym dioda «AR/Relay» okresowo gasnie, (na 0,2 s.) i zaczyna sie odliczanie czasu SPZ (adres
115).

Po zakonczeniu odliczania czasu SPZ, jesli warto§¢ zmierzong poboru mocy spadta ponizej wartosci «Prog
poboru mocyy, styki 4 - 5 zwierajg sie.

Uwaga - Urzadzenie kontroluje wszystkie rodzaje mocy (catkowita, czynng i bierng) w taki sam sposob.
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4.5.4. Kontrola czestotliwosci

4.5.4.1 Kontrola gérnego progu czestotliwoS$ci

Jezeli wigczona jest kontrola gornego progu czestotliwosci sieci (adres 108, warto$¢ parametru «1»), urzagdzenie
poréwnuje warto$¢ zmierzong czestotliwosci sieci z wartoscig ustawiong w parametrze «Gorny prog czestotliwosci»
(adres 109).

Jezeli wartos¢ zmierzong czestotliwosci sieci przekracza ww. parametr, po uptywie czasu SO (adres 118)
rozwierajg sie styki 4 - 5, przy czym dioda «AR/Relay» okresowo gasnie (na 0,2 s). Po zakonczeniu odliczania
czasu SO zaczyna sie odliczanie czasu SPZ (adres 117).

Po zakohczeniu odliczania czasu SPZ, jesli warto§¢ zmierzong czestotliwosci sieci jest rowna lub nizsza od
wartosci «Gorny prog czestotliwosci», zwierajg sie styki 4 - 5.

4.5.4.2 Kontrola dolnego progu czestotliwosci

Jezeli wigczona jest kontrola dolnego progu czestotliwosci sieci (adres 108, wartos¢ parametru «2»), urzadzenie
porownuje wartos¢ zmierzong czestotliwosci sieci z wartoscig ustawiong w parametrze «Dolny prog czestotliwosci»
(adres 110).

Jezeli wartos¢ zmierzong czestotliwosci sieci spadta ponizej wartosci ww. parametru, po uptywie czasu SO
(adres 118) rozwierajg sie styki 4 — 5, przy czym dioda «AR/Relay» okresowo gasnie (na 0,2 s). Po zakonczeniu
odliczania czasu SO zaczyna sie odliczanie czasu SPZ (adres 117).

Po zakonczeniu odliczania czasu SPZ, jesli warto$¢ zmierzong czestotliwosci sieci jest rowna lub wyzsza od
wartosci «Dolny prog czestotliwosci», zwierajg sie styki 4 — 5.

4.5.4.3 Kontrola gérnego i dolnego progu czestotliwosci

Podczas kontroli gérnego i dolnego progu czestotliwosci urzgdzenie pracuje w sposéb opisany w punktach
4541i45.4.2.

4.6. Praca z interfejsem RS(EIA/TIA) - 485 poprzez protokét ModBus

4.6.1. Informacje ogélne

OM-121 umozliwia wymiane danych z urzgdzeniami zewnetrznymi za pomocg interfejsu szeregowego RS (EIA/TIA) -
485 poprzez protokdt ModBus o ograniczonym zestawie rozkazow (lista podtrzymywanych funkcji przedstawiona jest w
tabeli 5).

Do budowy sieci stosowana jest zasada nadrzedny-podrzedny, gdzie funkcje podrzedng petni OM-121. W sieci
moze by¢ tylko jeden wezet nadrzedny i kilka weztdw podrzednych. Role wezta nadrzednego petni komputer lub
programowalny sterownik logiczny. Przy takiej organizaciji inicjatorem cykli wymiany moze zosta¢ wytgcznie wezet
nadrzedny.

Zapytania wezta nadrzednego sg indywidualne (adresowane do konkretnego urzgadzenia). OM-121 dokonuje
transmisji, odpowiadajgc na indywidualne zapytania wezta nadrzednego.

W przypadku wykrycia btedow w otrzymywaniu zapytan lub niemozliwosci wykonania otrzymanego rozkazu,
OM-121, w odpowiedzi generuje komunikat o btedzie (tabela 8).

Adresy (w postaci dziesietnej) rejestrow rozkazéw i ich przeznaczenie podane sg w tabeli 6.

Adresy (w postaci dziesietnej) rejestrow dodatkowych i ich przeznaczenie podane sg w tabeli 7.

Tabela 5 - Lista podtrzymywanych funkcji

Funkcja (hex) Przeznaczenie Uwaga
0x03 Odczyt wartosci z jednego lub kilku rejestréw Max 125
0x06 Zapis jednej wartosci do rejestru

Tabela 6 - Rejestr rozkazow
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. Adres
Nazwa Opis ZIO (DEC)
Kody rozkazow :
O0xA4F3 - resetowanie urzgdzenia;
0x37B6 - wtgcz przekaznik obcigzenia;
Rejestr rozkazow 0x37B7 - wylgcz pr_zekazmk obqu_(_anla; ) 210 50
0xD351 - kasowanie licznika energii czynnej;
0xD352 - kasowanie licznika energii biernej;
0x472C - zapisz ustawienia w pamieci nieulotnej;
0x4757 — pobierz ustawienia z pamieci nieulotnej.
Wprowadzenie Nalezy zgenerowac niezawodne hasto umozliwiajgce dostep do funkciji
hasta ModBus | zapisu (warto$¢ domysina - "admin").
(8 znakdéw ASCIIl) | W celu zakazu funkcji zapisu nalezy ustawi¢ jakgkolwiek wartose, 3 51-59
odmienng od hasta.
Dopuszczalne znaki: A - Z; a - z; 0-9.
Uwagi:
— Z/O - typ dostepu do rejestru zapis / odczyt;
— adres typu "50" oznacza wartos¢ 16 bit (UINT);
— adres typu "51 - 59" oznacza zakres 16 bitowych wartosci.
Tabela 7 - Dodatkowe rejestry
. Adres
Nazwa Opis ZIO (DEC)
Identyfikator Identyfikator urzadzenia (wartos¢ 19) (@) 0
L bit 15 - bit 8 1
Wersja mikroprogramu bit 7 -bit 0 0 1.0 O 1
. 0 — przekaznik obcigzenia zatgczony;
bit O . T
1 — przekaznik obcigzenia odtgczony.
bit 1 0 — brak globalnego b[okowanla; o 56
1 —globalne blokowanie.
bi 0 — brak przekroczenia napiecia;
it 2 ; N
1 —przekroczenie napiecia.
bit 3 0 — brak drastycznego przekroczenia napiecia;
1 —drastyczne przekroczenie napiecia.
. 0 — brak spadku napiecia;
bit 4 L
1 — spadek napiecia.
. 0 — brak gwattownego spadku napiecia;
bit 5 S
1 — gwattowny spadek napiecia.
. 0 — brak przekroczenia pradu;
bit 6 ;
1 —przekroczenie pradu.
. 0 — brak przekroczenia poboru mocy;
bit 7 1 —przekroczenie poboru moc
Rejestr stanu P P - y.. -
. 0 — brak przekroczenia czestotliwosci;
bit 8 . A
1 —przekroczenie czestotliwosci.
bit 9 0 — brak spadku czestotliwosci;
1 — spadek czestotliwosci. 5:6
bit 10 0 — odliczanie SPZ dla napiecia zakonczone;
1 —trwa odliczanie SPZ dla napiecia.
bit 11 0 — odliczanie SO dla napiecia zakonczone;
1 —trwa odliczanie SO dla napiecia.
bit 12 0 — odliczanie SPZ dla prgdu zakonczone;
1 — trwa odliczanie SPZ dla pradu.
bit 13 0 — odliczanie SO dla pradu zakonczone;
1 — trwa odliczanie SO dla pradu.
bit 14 0 — odliczanie SPZ dla mocy zakonczone;
1 — trwa odliczanie SPZ dla mocy.
bit 15 0 — odliczanie SO dla mocy zakonczone;
1 — trwa odliczanie SO dla mocy.
bit 16 0 — odliczanie SPZ czestotliwosci zakonczone;
1 — trwa odliczanie SPZ czestotliwosci.

Cigg dalszy tabeli 7
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Nazwa Opis Z/0 '(A‘Sjégs)
bit 17 0- odIiczanje SQ dla czestotliwoégi za’kc')r'\czone;
1 — trwa odliczanie SO dla czestotliwosci
bit 18 0- odIiczan_ie cyI_<Ii SPZ zakonczone;
1 — trwa odliczanie cykli SPZ.
bi 0 — brak przecigzenia elektrycznego;
it 19 L
1 — przecigzenie elektryczne
bity od 20 do 29 sg zarezerwowane
bit 30 | 1 — uszkodzenie ustawieh w EEPROM.
bit 31 [ 1 — urzadzenie nie skalibrowane.
Licznik cykli SPZ (©) 7
Czas kasowania licznika
cykli SPZ sek. 0 8
Czas SPZ napiecia sek. (©) 9
Czas SO dla napiecia sek. O 10
Czas SPZ dla pradu sek. (©) 11
Czas SO dla pradu sek. O 12
Czas SPZ dla mocy sek. (©) 13
Czas SO dla mocy sek. O 14
Czas SPZ dla czestotliwosci | sek. (@) 15
Czas SO dla czestotliwosci | sek. @) 16
Warto$¢ napiecia x10 W (@) 17
Wartos$¢ pradu x10 A ©) 18
Catkowita, VA ©) 19
Warto$¢ poboru mocy Czynna, W (®) 20
Bierna, Var O 21
Licznik energii Aktywna x100 W (@) 22:23
Bierna x100 VAr (®) 24:25
Wspotczynnik mocy x1000 O 26
Wartos¢ czestotliwosci x100 Hz @) 27
Uwagi:
— ZJO - typ dostepu do rejestru zapis /odczyt;
— adres typu "1" oznacza wartos¢ 16 bit(UINT);
— adres typu"8:9" oznacza warto$¢ 32 bity (ULONG).

4.6.2. Formaty komunikatéow

Protokot wymiany ma $cisle okreslone formaty komunikatow. Przestrzeganie formatéw zapewnia prawidtowosc i
stabilnos¢ funkcjonowania sieci.

4.6.2.1. Format bajtu

OM-121 ustawia sie na prace z jednym z dwoch formatéw bajtéw danych: z kontrolg parzystosci (rysunek 5) i
bez kontroli parzystosci (rysunek 6). W trybie kontroli parzystosci okreslany jest réwniez typ kontroli: na parzystos$¢
(Even) lub nieparzystos¢ (Odd). Transmisja bitow danych odbywa sie mtodszymi bajtami z przodu.

Domyslnie (ustawienie fabryczne) urzgdzenie jest ustawione na prace bez kontroli parzystosci z dwoma bitami

stopu.
| | (" 8bitow danych )@ | | | | (  8hbitow danych ) I
v ] 4
bit startu bit parzystosci bit stopu bit startu 2 bity stopu
Rysunek 5 - Format bitu z kontrolg parzystosci Rysunek 6 - Format bitu bez kontroli parzystosci

(2 bity stopu)

Predkos¢ transmisji bajtéw moze wynosi¢ 1200, 2400, 4800, 9600, 14400 i 19200 bit/s. Domysinie (ustawienie
fabryczne) urzadzenie jest ustawione na prace z predkoscig 9600 bit/s.

Uwaga - dla trybu ModBus RTU sg transmitowane 8 bitow danych, za$ dla trybu ModBus ASCIl sg
transmitowane 7 bitéw danych

4.6.2.2. Format ramki

Dtugos¢ ramki nie moze przekraczaé 256 bajtow dla ModBus RTU i 513 bajtéw dla ModBus ASCII.

W trybie ModBus RTU kontrola poczatku i konca ramki jest dokonywana za pomocg ciszy o diugosci nie
mniejszej niz czas transmisji 3,5 bajtéw. Ramka powinna byc¢ transmitowana jako ciggty strumien bajtéw.

Prawidtowosc¢ otrzymania ramki jest dodatkowo kontrolowana poprzez sprawdzanie sumy kontrolnej CRC.
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Pole adresu zajmuje jeden bajt. Adresy urzgdzen podrzednych znajdujg sie w zakresie od 1 do 247.
Na rysunku 7 przedstawiony jest format ramki RTU.

Okres ciszy | Adres Kod funkcji Dane
> 3,5 bajta

ntr : Okres ciszy
1 bajt 1 bait Do 252 bajtéw 2 bajty > 3,5 bajta

Rysunek 7 - Format ramki RTU

W trybie ModBus ASCII kontrola poczatku i konca ramki jest dokonywana za pomocg specjalnych symboli
(symbol (" 0x3A) —dla poczatku ramki; symbole (‘CRLF’ 0xODOx0A) —dla konca ramki). Ramka jest transmitowana
jako ciggly strumien bajtow. Prawidtowos¢ otrzymania ramki jest dodatkowo kontrolowana poprzez sprawdzanie
sumy kontrolnej LRC.

Pole adresu zajmuje dwa bajty. Adresy urzgdzen podrzednych znajdujg sie w zakresie od 1 do 247.

Na rysunku 8 przedstawiony jest format ramki ASCII.

. Adres Kod funkcji Dane - CRLF
1 bajt 2 bajta 2 bajta Do 504 bajtéw 2 bajta 2 bajta

Rysunek 8 - Format ramki ASCII

Uwaga - w trybie ModBus ASCII kazdy bajt danych jest kodowany za pomocg dwoch bajtow kodu ASCII (na
przyktad: 1 bajt danych 0x25 kodowany za pomocg dwéch bajtow ASCII kodu 0x32 i 0x35).

4.6.3. Generowanie i sprawdzenie sumy kontrolnej

Urzadzenie transmitujgce tworzy sume kontrolng dla wszystkich bajtow transmitowanego komunikatu. OM-121 w
podobny sposéb tworzy sume kontrolng dla wszystkich bajtéw otrzymanego komunikatu i poréwnuje jg z sumg
kontrolng otrzymang od urzgdzenia transmitujgcego. W przypadku rozbieznosci pomiedzy utworzong i otrzymang
sumg kontrolng generowany jest komunikat btedu.

4.6.3.1. Generowanie sumy kontrolnej CRC

Suma kontrolna w komunikacie jest transmitowana mtodszym bajtem z przodu, jest ona kodem kontrolnym na
bazie wielomianu nieprzywiedinego 0XA001.

Podprogram generowania sumy kontrolnej CRC w jezyku C:

1. uintl6_t GenerateCRC(uint8_t *pSendRecvBuf, uint16_t uCount)
2: |
3 cons uintl6_t Polynom = 0xA001;
4. uintl6_t crc = OXFFFF;
5: uintl6 ti;
6: uint8_t byte;
7 for(i=0; i<(uCount-2); i++){
8 crc = crc * pSendRecvBUf]i];
9 for(byte=0; byte<8; byte++){

10: if((crc& 0x0001) == 01
11: crc =cre>>1;

12: telse{

13: crc =cre>> 1,

14: crc = crc ~ Polynom;
15: }

16: }

17:  }

18: returncrc;

19: }

4.6.3.2. Generowanie sumy kontrolnej LRC

Suma kontrolna w komunikacie jest transmitowana starszym bajtem z przodu, stanowi ona wzdtuzng kontrole
nadmiarowa.

Podprogram generowania sumy kontrolnej LRC w jezyku C:

uint8_t GenerateLRC(uint8_t *pSendRecvBuf, uint16_t uCount)
{

uint8_t Irc = 0x00;

uintl6 ti;

for(i=0; i<(uCount-1); i++){
Irc = (Irc + pSendRecvbuf[i]) & OXFF;
}
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8: Irc = ((Irc » OXFF) + 2) & OXFF;
9: returnlrc;
10: }

4.6.4. System rozkazéw

4.6.4.1. Funkcja 0x03 - odczyt grupy rejestrow

Funkcja 0x03 zapewnia odczyt tresci rejestrow OM-121. Zapytanie urzgdzenia nadrzednego zawiera adres
rejestru poczgtkowego oraz liczbe stow do odczytu.

Odpowiedz OM-121 zawiera liczbe zwracanych bajtéw i zgdane dane. Liczba zwracanych rejestrow jest
ograniczona do 25. Jesli liczba rejestrow w zapytaniu przekracza 25 (50 baijt), rozbicie odpowiedzi na ramki nie jest

wykonywane.
Przyktad zapytania i odpowiedzi w trybie ModBus RTU jest przedstawiony na rysunku 9.

Zapytanie
Adres Funkcja Pocz. adres HB | Pocz. adres LB llos¢é stéw HB | llosé stéw LB | CRC LB | CRC HB
01lh 03 h 00 h A0 h 00 h 02 h C4h 29 h
Odpowiedz — wartosc¢ rejestru 00AOh= 1000 (FLOAT)
Adres | Funkcja | llos¢ bajtéow | Dane HW HB | Dane HW LB | Dane LW HB | Dane LWLB |CRCLB | CRC HB
Olh |[03h 04 h 44 h 7 Ah 00 h 00 h CFh 1Ah

Rysunek 9 - Przyktad zapytania i odpowiedzi funkcji 0x03 - odczyt grupy rejestrow

4.6.4.2. Funkcja 0x06 - zapis rejestru

Funkcja 0x06 zapewnia zapis do jednego rejestru OM-121. Zapytanie urzgdzenia nadrzednego zawiera adres
rejestru i dane do zapisu.

Odpowiedz urzgdzenia zgadza sie z zapytaniem urzgdzenia nadrzednego oraz zawiera adres rejestru i
ustawione dane. Przyktad zapytania i odpowiedzi w trybie ModBus RTU przedstawiony jest na rysunku 10.

Zapytanie — rejestr 00AOh = 1000 (INT)

Adres Funkcja Pocz. adres HB | Pocz. adres LB | Dane HB Dane LB CRCLB CRC HB
01lh 06 h 00 h AO h 03 h E8 h 89 h 56 h
Odpowiedz
Adres Funkcja Pocz. adres HB | Pocz. adres LB | Dane HB Dane LB CRCLB CRC HB
01lh 06 h 00 h AOh 03 h E8 h 89 h 56 h

Rysunek 10 - Przyktad zapytania i odpowiedzi funkcji 0x06 - ustawienie rejestru
Uwaga: jesli funkcja «Zabezpieczenie ModBus hastem» jest wigczona, dostep do funkcji zapisu zostanie
zablokowany do chwili wprowadzenia prawidtowego hastfa (adresy 51-59) i w odpowiedzi na wszystkie proby
zapisu urzgdzenie bedzie generowaé¢ komunikat btedu «ILLEGAL_DATA_ADDRESS»(tabela 8, kod bledu «02»).

4.6.5. Kody btedéw protokotu ModBus

Tabela 8 - Kody btedéw protokotu ModBus

KOD

BLEDU NAZWA OPIS BLEDU

01 ILLEGAL FUNCTION Urzgdzenie nie moze przetworzy¢ odebrany kod funkciji.

02 ILLEGAL DATA ADDRESS | Podany w zapytaniu adres danych jest niedostepny

ILLEGAL DATA VALUE Warto$¢, zawarta w polu danych zapytania, nie jest wartoscig

03 dopuszczalng.

04 SERVER DEVICE FAILURE |W czasie gdy urzadzenie podrzedne probowato wykonaé zadang
czynnos¢, wystgpit nienaprawialny biad.

05 ACKNOWLEDGE Urzagdzenie podrzedne odebrato i przetwarza zapytanie, ale potrzebuje do

tego duzo czasu.

SERVER DEVICE BUSY
06 nadrzedne powinno powtdrzy¢ komunikat pozniej,
podrzedne bedzie wolne.

Urzagdzenie podrzedne jest zajete przetwarzaniem polecenia. Urzgdzenie
gdy urzadzenie

Urzgdzenie podrzedne nie moze wykona¢ odebrang w zapytaniu funkcje

07 programowa.
08 MEMORY PARITY ERROR | Urzadzenie podrzedne podczas odczytu pamieci rozszerzonej wykryto btad
parzystosci.

4.6.6. Ustawienie hasta ModBus RTU/ASCII
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4.6.6.1. Jezeli «Zabezpieczenie hastem ModBus» jest wytgczone (tabela 4, adres 126, warto$¢ «0»)

Konsekwentnie wpisa¢ warto$¢ nowego hasta do rejestrow 127-134 (tabela 4, «Warto$¢ hasta»). Jesli nowe
hasto zawiera mniej niz 8 znakéw, do pozostatych rejestrow nalezy wpisa¢ «0».

4.6.6.2. Jesli «Zabezpieczenie hastem ModBus» jest wigczone (tabela 4, adres 126, warto$c¢ «1»)

Konsekwentnie wpisa¢ wartos¢ dotychczasowego hasta (ustawienie fabryczne hasta «adminy) do rejestrow 51-
59 (tabela 6, «Hasto ModBus»). Jesli dotychczasowe hasto zawiera mniej niz 8 znakdéw, do pozostatych rejestrow
nalezy wpisac «0».

Uwaga: w przypadku wprowadzenia bfednego hasfa dostep do funkcji zapisu zostanie zablokowany, i w
odpowiedzi na wszystkie proby zapisu urzadzenie zgeneruje komunikat bfedu «ILLEGAL_DATA_ADDRESS»
(tabela 8, kod bfedu «02»).

Konsekwentnie wpisa¢ wartos¢ nowego hasta do rejestrow 127-134 (tabela 4, «Warto$¢ hastar). Jesli nowe
hasto zawiera mniej niz 8 znakdéw, do pozostatych rejestrow nalezy wpisa¢ «0».

4.6.6.3. Zapis ustawien w pamieci nieulotnej EEPROM

Wopisac¢ kod rozkazu «0x472C» pod adresem 50 (tabela 6, «Rejestr rozkazéw»).

5. OBSLUGA TECHNICZNA
5.1. Zasady bezpieczenstwa

NA ELEMENTACH URZADZENIA WYSTEPUJE NAPIECIE NIEBEZPIECZNE DLA ZYCIA.

A PODCZAS OBSLUGI TECHNICZNEJ URZADZENIE | PODLACZONY DO NIEGO SPRZET NALEZY
ODLACZYC OD SIECI ZASILAJACEJ.

Zalecana czestotliwo$¢ przegladow technicznych - co szes¢ miesiecy.

5.2. Zakres czynnosci obstugi technicznej

1) Sprawdzi¢ niezawodnos¢ podtgczen przewodow, ewentualnie dokreci¢ odpowiednim momentem zgodnie z

tabelg 1;
2) wizualnie sprawdzi¢ czy obudowa jest nienaruszona;
3) w razie potrzeby przetrze¢ szmatkg panel przedni i obudowe urzgdzenia.

Do czyszczenia urzadzenia nie uzywaé¢ materialéw sciernych i rozpuszczalnikéw.

6. OKRES EKSPLOATACJI | GWARANCJA PRODUCENTA

6.1 Okres eksploatacji urzgdzenia wynosi 10 lat. Po uptywie czasu eksploatacji nalezy zwréci¢ sie do
producenta.

6.2 Okres przechowywania wynosi 3 lata.

6.3 Okres gwarancji na urzgdzenie wynosi 5 lat od daty sprzedazy.

W czasie trwania gwarancyjnego okresu eksploatacji producent zapewnia bezptatng naprawe urzgdzenia pod
warunkiem przestrzegania przez uzytkownika zasad eksploatacji.

UWAGA! PRODUCENT NIE UWZGLEDNIA REKLAMACJI, JEZELI USZKODZENIE URZADZENIA WYNIKLO
NA SKUTEK NIEPRZESTRZEGANIA ZASAD ZAWARTYCH W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI.

6.4 Obstuga gwarancyjna zapewniana jest w miejscu dokonania zakupu lub przez producenta.

6.5 Producent zapewnia obstuge pogwarancyjng zgodnie z obowigzujgcym cennikiem.

6.6 Przed wystaniem urzgdzenia do naprawy nalezy go zapakowaé¢ w opakowanie fabryczne lub inne
opakowanie, ktore zabezpieczy urzadzenie przed uszkodzeniami mechanicznymi.

7 TRANSPORTOWANIE | PRZECHOWYWANIE
Urz%dzenie powinno by¢ transportowane i przechowywane w oryginalnym opakowaniu w temperaturze od -45
do +60" C, wilgotnosci wzglednej nie przekraczajgcej 80 %.

8. CERTYFIKAT INSPEKCYJNY
Dziat Kontroli Jakosci potwierdza ze OM-121 zostat wykonany zgodnie z aktualng dokumentacjg techniczng oraz
uznany za nadajacy sie do eksploataciji.

Kierownik dziatu jakosci Data produkcji

MP

9 INFORMACJE O REKLAMACJACH
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W przypadku zwrotu lub przestania urzgdzenia do naprawy gwarancyjnej lub pogwarancyjnej prosimy o doktadne opisanie
przyczyny zwrotu w polu informacji o reklamacji.

I XA X X4

Dziekujemy Panstwu za przestanie informacji o jako$ci urzgdzenia i propozycji dotyczgcych jego pracy.

W razie jakichkolwiek pytan prosimy o kontakt z producentem:

"Novatek-Electro" Novatek-Electro Polska sp. z 0.0.

59, Ulica Admirata tazariewa, ul. Nowaka-Jezioranskiego 9/35
Odessa, Ukraina, 65007 03-984 Warszawa

Tel: +38 048 738-00-28; Tel. +48 22 299 60 30; +48 501 877 747

Tel/fax: +38 0482 37-48-27;
www.novatek-electro.com

Data sprzedazy

VN 170919


http://www.novatek-electro.com/

