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System zarzadzania jakoscig opracowywania i procesu produkcji spetnia wymagania
ISO 9001:2015

Szanowni Panstwo,
Firma Novatek-Electro dziekuje za zakup naszego produktu.
Prosimy o doktadne zapoznanie sie z instrukcja, co pozwoli Panstwu prawidtowo
korzysta¢ z naszego wyrobu. Instrukcje obstugi nalezy zachowacé przez caly okres
uzytkowania urzadzenia.

Ukraina, Odessa www.novatek-electro.com
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UWAGA! WSZYSTKIE WYMAGANIA OKRESLONE W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI SA OBOWIAZKOWE
DO SPELNIENIA!

UWAGA: NA ZACISKACH | ELEMENTACH WEWNETRZNYCH URZADZENIA WYSTEPUJE
NAPIECIE NIEBEZPIECZNE DLA ZYCIA.
W CELU ZAPEWNIENIA BEZPIECZNEJ EKSPLOATACJI URZADZENIA KATEGORYCZNIE
ZABRANIA SIE:
— WYKONYWANIE PRZEGLADOW TECHNICZNYCH | PRAC MONTAZOWYCH, GDY URZADZENIE
NIE JEST ODLACZONE OD SIECI,
— SAMODZIELNE OTWIERANIE | NAPRAWA URZADZENIA.
— UZYWANIE URZADZENIA Z USZKODZENIAMI MECHANICZNYMI OBUDOWY;
NIEDOPUSZCZALNY JEST KONTAKT ZACISKOW | ELEMENTOW WEWNETRZNYCH URZADZENIA Z
WILGOCIA.

UWAGA!

— URZADZENIE NIE JEST PRZEZNACZONE DO PRZELACZENIA OBCIAZENIA W PRZYPADKU
ZWARCIA. URZADZENIE POWINNO BYC PODLACZONE DO INSTALACJI ZABEZPIECZONEJ
WYLACZNIKIEM NADMIAROWO-PRADOWYM O PRADZIE ZNAMIONOWYM NIEPRZEKRA-
CZAJACYM 10 A KLASY B.

— DO URZADZENIA NIE WOLNO PODLACZAC ODBIORNIKA O MOCY PRZEKRACZAJACEJ
2,5 KW.

W celu poprawy parametréow eksploatacyjnych urzadzenia zalecane jest stosowanie urzadzenia z
odbiornikami o pradzie nie przekraczajagcym 70% od wartosci maksymalnej.

Podczas eksploatacji i obstugi technicznej nalezy przestrzega¢ wymagania dokumentéw normatywnych:
“Zasady eksploatacji technicznej uzytkowych instalacji elektrycznych”,
“Zasady BHP podczas eksploatacji uzytkowych instalacji elektrycznych”,
“Higiena pracy podczas eksploataciji instalacji elektrycznych”.

Podtgczenie, regulacja i obstuga techniczna urzgdzenia powinny by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel, ktory zapoznat sie z niniejszg Instrukcjg obstugi.

Stosowanie urzgdzenia jest bezpieczne pod warunkiem przestrzegania zasad eksploatacji.
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Niniejsza instrukcja obstugi stuzy do zapoznania sie z zasadg dziatania oraz informacjami dotyczgcymi obstugi i
ustawienia przekaznika TR-100 (w dalszej tresci TR-100 lub urzgdzenie)..

TR-100 odpowiada wymaganiom: EN 60947-1; EN 60947-6-2; EN 55011; EN 61000-4-2.

Brak szkodliwych substancji w iloSciach przekraczajgcych maksymalne wartosci dopuszczalnych stezen.

1. OPIS PRACY

1.1 ZASTOSOWANIE

TR-100 stuzy do pomiaru i kontroli temperatury z czterech czujnikéw PT100 podtgczonych w uktadzie 2- lub
3-przewodowym oraz wyswietlania odczytéw na wyswietlaczu i podania sygnatéw alarmowych w przypadku
przekroczenia zakresu ktéregos z parametrow. Moze by¢ stosowany do ochrony:

o trojfazowych transformatoréw suchych z dodatkowg kontrolg temperatury rdzenia lub otoczenia;

e silnikow i generatoréw.

TR-100 posiada uniwersalne zasilanie i moze by¢ podtagczony do dowolnego napiecia od 24 do 260 V, bez
wzgledu na jego biegunowos$¢.

Jako czujnik temperatury TR-100 mozna zastosowac nastepujgce typy:
PT100 — platynowy czujnik z rezystancjg znamionowg 100 Q, przy 0 °C;
PT1000 — platynowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1.000 Q, przy 0 °C;
KTY83 — krzemowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1.000 Q, przy 25 °C;
KTY84 — krzemowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1.000 Q, przy 100 °C;
PTC (1, 3, 6 potgczone szeregowo), rezystancja czujnika w stanie zimnym 20 - 250 Q.

1.2 DANE TECHNICZNE
1.2.1 Podstawowe dane techniczne sg podane w tabeli 1.

Tabela 1

Napiecie zasilania [V] 24 — 260 AC/DC
Bezpiecznik zalecany do ochrony urzadzenia [A] 1-2
Typ czujnikéw stosowanych do pomiaru temperatury PT100, PT1000,
KTY83, KTY84, PTC
Liczba podtgczonych czujnikéw [szt.] * 1-4
Uktad podtgczenia czujnikéw 2- lub 3-przewodowy
Dtugos¢ przewodu czujnika w zaleznosci od uktadu podtagczenia [m]: 2-przewodowy: do 5
3-przewodowy: do 100

Liczba przekaznikéw wyjsciowych [szt.] 4
Okres przechowywania informacji, nie mniej niz [lat] 15
Btad pomiaru temperatury, °C +3
Zakres temperatur pracy, °C od -40 do +240
Test przekaznikow wyjsciowych tak
Test sygnalizacji tak
RS-485 MODBUS RTU tak
Czas pomiaru [s] ** <2
Stopien ochrony: - obudowy IP30

- listwy zaciskowej IP20
Pobdr mocy (pod obcigzeniem), nie przekraczajgcy [VA] 4.0
Masa nie wieksza niz [kg] 0.370
Wymiary [mm] 90 x 139 x 63
Zakres temperatur pracy [°C] od -40 do +55
Temperatura przechowywania [°C] od -50 do +60
Dopuszczalny poziom zabrudzenia Il
Kategoria przepie¢ Il
Napiecie znamionowe izolacji [V] 450
Znamionowe wytrzymywane napiecie impulsowe [kV] 2.5
Przekréj przewodnikéw podtgczonych do zaciskéw [mm?] 05-2
Maksymalny moment dokrecania srub zaciskéw [N*m] 0.4
Trwatos¢ fgczeniowa stykow wyjsciowych:

- trwatos¢ elektryczna 10 A 250 V AC [cykli] nie mniej niz | 100 tys.
- trwato$¢ elektryczna 3 A 24 V DC [cykli] nie mnigj niz 100 tys.

Montaz na standardowej szynie DIN 35 mm

Pozycja pracy: dowolna

* czujniki PTC mogg byc¢ potaczone szeregowo w ilosci 1, 3, 6 szt.
** w przypadku oditgczonych filtréw cyfrowych.
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Charakterystyka stykow wyjsciowych

coS @ Max. prad przy U~250 V Max. moc Max. napiecie ~ Max. prad przy Udc=30 V
1.0 10 A 2500 VA 440 V 3A

1.2.2 Wyglad zewnetrzny i wymiary gabarytowe sg podane na rysunku 1.
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1 - wskaznik zatgczenia przekaznika stanu roztgczenia;

2 - wskaznik zatgczenia przekaznika alarmu lub wigczenia trybu programowania;
3 - wskaznik odmowy dziatania i zatgczenia przekaznika niesprawnosci;
4 - wskaznik prace wentylaciji;

5 - wskaznik zatagczenia i aktywno$ci komunikacji za pomocg RS-485;

6 - wskazniki numeru biezgcego kanatu;

7 - wyswietlacz cyfrowy;

8 - przycisk testu sygnalizacji urzgdzenia;

9 - przycisk wejscia w tryb podgladu i programowania urzadzenia;

10 - przycisk zapisu i wyjscia z trybu programowania;

11 - przycisk UP (gora);

12 - przycisk DOWN (dot).

Rysunek 1 - Wymiary i wyglad zewnetrzny

W trybie menu wskazniki (4, 5, 6) sygnalizujg przypisany im parametr (on /off), (FAn, cSR ch i che ch3,
c h4 tabela 3).

2. PRACA WEDLUG PRZEZNACZENIA
2.1 PRZYGOTOWANIE TR-100 DO PRACY
2.1.1 Zasady bezpieczenstwa

Wszelkie podtaczenia nalezy wykonywac przy odigczonym napieciu.
W trakcie préb przekladnikéw na przebicie izolacji nalezy odigczy¢ wszystkie czujniki temperatury od
przekaznika kontroli temperatury TR-100.
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2.1.2 Podigczy¢ TR-100 zgodnie z rysunkiem 2.

Obudowa TR-100 posiada klase izolacji Il i nie wymaga podigczenia uziemienia.

Zaciski 3, 4, 5 i 6 sg przeznaczone do podtgczenia uziemiania w przypadku, gdy odczyty urzadzenia sg
nieprawidlowe w wyniku wptywu zakiécen na linie pomiarowe lub elementy wewnetrzne TR-100, a dzieki
podtgczeniu uziemienia uda sie zmniejszy¢ ich wptyw.

UWAGA! Wszystkie przewody przekazujgce sygnaty pomiarowe z czujnikdw temperatury powinny
obowigzkowo by¢:

* wykonane z kabla ekranowanego typu skretka (trzyparowa) o przekroju nie mniej 0,5 mm?;

* ekrany kabli czujnikdw powinny by¢ podigczone do uziemienia;

* solidnie podtgczone do zaciskow urzadzenia;

* przebieg potagczen kablowych powinien by¢ odseparowany od kabli wysokiego napiecia i od kabli zasilajgcych
obcigzenie indukcyjne;

* wszystkie kable powinny by¢ jednakowej dtugosci.

ZASILANIE 24V DC Wejscia przekaznika sygnalizaciji
260VAC K1 - roztgczenie
Napiecie state lub S K2 - alarm
przemienne @ Uziemienie K3 - wentylacja ) o
DC K4 - odmowa dziatania Podtaczenie czujnika
ac~| = 2-przewodowego
[1]2]3] [4]5]6]7]8]9]10]11]12][13]14]15] [16]17]18]
v ® Q0O LA /
K1 K2 K3 K4
@ TRIPPING CHANNEL Q@
@® ALARM 1.2 3 4 1 1 O o o
@ FAuLT o000 C Szeregowe podtaczenie
@ VENTILATION czujnikéw PTC (1,3,6 szt.)
@ DATA RS-48lS TR.1 00 . . . .
| TEST MENU ENTER F 23
RS-485
LA B ﬁ i ﬁ ﬁ
[19]20]21] |22]23]24 [25]26]27|28]29]30]31]32]33] [34]35[36] I
Kanat 1 Kanat 2 Kanat 3 Kanat 4 T_

RS-485 Wejscia czujnikow temperatury
Rysunek 2 - Potgczenia elektryczne TR-100
2.1.3 Wigczy¢ zasilanie i ewentualnie ustawi¢ tryby pracy wedtug tabeli 3.

2.2 PRACA TR-100

Gdy temperatura jednego z czterech czujnikdw przekracza temperature ustawionego progu alarmu
(AL r dla kanatéw 1, 2, 3 i ALY dla kanatu 4 patrz tab. 3), po uplywie ustawionego okresu czasu dt R nastepuje
zataczenie przekaznika alarmu z odpowiednig sygnalizacja.

To samo nastepuje po przekroczeniu progu temperatury roztaczenia (E - P dla kanatow 1, 2, 3 i EPH dla kanatu
4), po uplywie ustawionego okresu czasu di A nastepuje zataczenie przekaznika roztagczenia z odpowiednig
sygnalizacja.

Odtaczenie przekaznika alarmu nastapi w przypadku spadku temperatury wszystkich czujnikéw o wiecej niz
ALr - dFA (dlakanatéw 1, 2, 3)i ALY — dAY (dla kanatu 4).

Odtgczenie przekaznika roztgczenia nastgpi w przypadku spadku temperatury wszystkich czujnikdw o wiecej niz
ErP . dFE (dlakanatéw 1,2, 3)i £PY — dPY (dla kanatu 4).

W przypadku odtgczenia przekaznikow alarmu i roztgczenia zostang rowniez odtgczone odpowiadajgce im diody
LED.

2.2.1 Sterowanie TR-100

W stanie pierwotnym TR-100 kolejno, z interwatem 4 s, wyswietla temperature wtgczonych czujnikéw i numer
odpowiedniego kanatu (gdy parametr o 5P jest ustawiony na wartos¢ 2).

Sterowanie urzgdzeniem odbywa sie w nas@ubﬁy sposob:

o do przetgczenia kanatéw stuzg przyciski
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¢ do sprawdzenia wszystkich diod LED — przycisk ;
« do wejscia w tryb podgladu parametrow — przycisk C_J;

o aby wejs¢ w tryb podgladu parametréw nalezy nacisngc¢ i przytrzymac przez 7 s przycisk @;
e jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety zaden przycisk, TR-100 wyswietli napis EHE (w ciggu 1 s) i
powrdci do stanu pierwotnego.

2.2.1.1. Podglad parametrow

Podglad i zmiana parametrow sg dostepne poprzez jednokrotne nacidniecie przycisku @] jednoczesnie wtgczy
sie dioda LED “Fault” (rys.1, poz.3) i na wyswietlaczu wyswietli sie pierwszy parametr z tabeli 3.

Parametry sg przewijane za pomocg przyciskow E] E] wejscie w ustawienia parametru — przycisk @

powrot do menu gtéwnego — przycisk . Jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety zaden przycisk, TR-100
powrdci do stanu pierwotnego. W trybie podgladu parametréw nie ma mozliwosci zmiany parametrow.

2.2.1.2 Zmiana parametrow

Zmiana parametréw odbywa sie poprzez nacisniecie i przytrzymywanie przez 7 s przycisku @ przy czym,
jezeli dostep jest zabezpieczony hastem, nalezy wprowadzi¢ hasto.

e Zmiana wartosci biezgcej pozycji wyswietlacza jest dostepna za pomocg przycisku E]E] przejscie do

nastepnej pozycji — przycisk @] potwierdzenie wprowadzonego hasta — przycisk ik .

Jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety zaden przycisk, wprowadzenie hasta zostanie anulowane, a TR-100
powrdéci do stanu pierwotnego.

e Jezeli wprowadzone hasto jest prawidtowe, zaswieci sie dioda LED “Alarm” (rys.1, poz.2) i na wy$wietlaczu
wyswietli sie pierwszy parametr z tabeli 3.

¢ Jezeli wprowadzone hasto nie jest prawidtowe, TR-100 powrdci do stanu pierwotnego.

eJezeli parametr PRS jest ustawiony na “000”, hasto nie jest sprawdzane. Zaswieci sie dioda LED “Alarm”
(rys.1, poz.2) i na wyswietlaczu wyswietli sie pierwszy parametr z tabeli 3.

Parametry sg przewijane za pomocg przyciskow ,

wejscie w ustawienia parametru — przycisk ,

zmiana parametru za pomocg przyciskow ,

NTER

zapis parametru i powrét do menu gtéwnego — przycisk ,

powrot do menu gtéwnego bez zapisu — przycisk .

Jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety zaden przycisk, TR-100 powrdci do stanu pierwotnego.

2.2.2 Przywrécenie ustawien fabrycznych
Istniejg dwa sposoby przywrdcenia ustawienh fabrycznych:

e W trybie zmiany parametrow ustawi¢ parametr r St nati nacisngc przycisk , po czym TR-100 uruchomi
sie ponownie z ustawieniami fabrycznymi. Ten sposéb nie przewiduje usunigcia hasta.

e Podac napiecie zasilajace na TR-100, nacisngé rownoczesnie przyciski E] E] przytrzymac ich ponad 2 s,
po czym na wyswietlaczu wyswietli sie napis nAU, nastepnie pusci¢ przyciski. Wytgczy¢ zasilanie. Ustawienia
fabryczne sg przywrdcone, miedzy innymi hasto (hasto odtgczone).

2.2.3 Testowanie TR-100
2.2.3.1 Testowanie sygnalizacji diod LED

Po nacisnieciu przycisku na 2 s zaswiecg sie wszystkie diody LED. Jezeli przynajmniej jedna dioda nie

dziata, TR-100 uznany jest za niesprawny i wymaga naprawy. Podczas testowania sygnalizacji TR-100 kontynuuje
swoje normalne dziatanie.

2.2.3.2 Testowanie przekaznikéw wyjs$ciowych
W TR-100 przewidziano testowanie wszystkich przekaznikow razem, jak réwniez kazdego z osobna. W tym
celu nalezy:

NTER
ew trybie zmiany parametréw ustawi¢ warto$é parametru & 5t zgodnie z tabelg 3 i nacisng¢ przycisk , po

czym na wyswietlaczu wyswietli sie napis oF F (co oznacza, ze testowane przekazniki sg normalnie rozwarte
(wytaczone)), gasng wszystkie diody LED.

NTER
ejednokrotne nacisniecie przycisku zmienia stan testowanych przekaznikéw:
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oF F - przekaznik jest rozwarty (wytgczony);
on - przekaznik jest zwarty (wkgczony).

Aby powrdci¢ do menu gtdwnego, nalezy nacisngé przycisk @ Jezeli w ciggu 20 s nie zostanie nacisniety
zaden przycisk, TR-100 powrdci do stanu pierwotnego.

2.2.4 Sterowanie wentylacja

TR-100 moze sterowac zatgczeniem i wytgczeniem wentylatora. W tym celu nalezy ustawi¢ wartos¢ parametru
F A n na warto$é inng niz 0 (patrz tabela 3):

eTryb 1 — w tym trybie temperatura okreslana jest na podstawie odczytéw z trzech czujnikéw 1, 2, 3. Jak tylko
temperatura jednego z czujnikdw przekroczy temperature ustawionego progu wigczenia wentylaciji F.On, przekaznik
wentylacji wigczy sie z odpowiednig sygnalizacjg (miganie dlody LED 4, rys.1). Przekaznik wentylacji odtgczysie, gdy
temperatura wszystkich trzech czujnikéw spadnie ponizej Fln.-d

e Tryb 2 — w tym trybie temperatura okreslana jest na podstaW|e odczytéow z czterech czujnikéw 1, 2, 3 i 4.
Wspdlna praca trybu 1 i trybu 3;

e Tryb 3 —jezeli kanat 4 jest wtgczony (c Y = 1 patrz Tabela 3). W tym trybie temperatura jest okreslana na
podstawie odczytu z czwartego czujnika. Jak tylko temperatura czujnika przekroczy temperature ustawionego progu
wigczenia wentylacji Fn', przekaznik wentylacji wigczy sie z odpowiednig sygnalizacjg (miganie diody LED 4,
rys.1). Przekaznik wentylacji zostanie oditgczony, gdy temperatura czujnika spadnie o wiecej niz Fn4 - dF 4,

Uwagi:
e 1 — dioda LED 4 (rys.1) $wieci, gdy kontrola wentylacji jest wiaczona (F Ar nie jest rowny 0) i miga, gdy
temperatura jednego z czujnikow przekroczy temperature ustawionego progu FUr (dla kanatéw 1, 2, 3) i
FnY (dia kanatu 4);
e 2 — czas zadziatania przekaznika wentylacji po przekroczeniu progu temperatury " U (dla kanatéow 1, 2, 3) i
F ' (dla kanatu 4) wynosi 4 s (staty okres czasu).

2.2.5 Podglad maksymalnej osiagnietej temperatury
W TR-100 przewidziano zapamietywanie maksymalnej osiggnietej temperatury kanatow.
Aby podgladng¢ maksymalng temperature nalezy:

wejs¢ w menu podglgdu lub zmiany parametrow (pkt 2.2.1.1 lub pkt 2.2.1.2), za pomocg przyciskow E] [E]
przewinaé do potrzebnego parametru (c n {/c nc/cn3/cnY kanaty od 1 do 4 odpowiednio), nacisnprzycisk

wejscie do parametru), kasowanie maksymalnej temperatury odbywa sie za pomocg przycisku NTE. Powrét do
(wej p y j p ry odbywa si¢ za p a przy

EN
menu gtéwnego — przycisk . Kasowanie temperatury jest mozliwe wylgcznie w trybie zmiany parametrow.

2.2.6 Filtr cyfrowy
W celu poprawy jakosci sygnatow wejsciowych w TR-100 stosowane sg filtry cyfrowe, ktére umozliwiajg
zmniejszenie wptywu zaktocen przypadkowych na pomiar temperatury.
Parametry programowalne:
- pasmo przenoszenia filtru cyfrowego Fr b;
- stata czasowa filtru cyfrowego Fr k.

2.2.6.1 Pasmo przenoszenia filtru cyfrowego pozwala chroni¢ $ciezke pomiarowg przed zaktdceniami
jednostkowymi i jest ustawiane w stopniach Celsjusza (°C). Jezeli zmierzona wartos¢ «Tmsr» rézni sie od
poprzedniej
«Tmsr—1» na warto$¢ wiekszg od wartoéci parametru Frb, urzadzenie przypisuje mu warto$é, ktéra jest réwna
(«Tmsr» + Frb) (rys. 3). W taki sposéb charakterystyka wyréwnuije sie.

Jak wynika z rysunku 3, nieduza szeroko$¢ pasma przenoszenia filtra powoduje spowolnienie reakciji
urzadzenia na szybkg zmiane temperatury. Dlatego w przypadku niskiego poziomu zaktocen lub pracy z szybko
zmieniajgcymi sie temperaturami zalecane jest zwiekszenie wartosci parametru lub odtgczenie dziatania pasma
przenoszenia filtru poprzez ustawienie w parametrze £~ b wartosci 0. Podczas pracy w warunkach silnych zaktocen
w celu wyeliminowania ich wptywu na prace urzgdzenia nalezy zmniejszy¢ wartos¢ parametru.

2.2.6.2 Filtr cyfrowy eliminuje szumy z sygnatu za pomocg wygtadzania wykladniczego. Podstawowg
charakterystyka filtra wykfadniczego jest
«h‘f » — stata czasowa filtru cyfrowego, parametr Frt — odstep czasu, w ciggu ktérego temperatura osigga 63,2 %
zmierzonej wartosci «Tmsr» (rys. 4).

Zmniejszenie wartosci «Tf» skutkuje szybszg reakcjg urzadzenia na skokowe zmiany temperatury, zmniejsza
jednak jego ochrone przed zaktéceniami. Zwiekszenie «Tf» powoduje spowolnienie urzadzenia, przy czym szumy
sg znacznie sttumione.



T,°C

bez filtra

z filtrem

Fbl

skok temperatury, tf=0c¢

/.,". \ﬂ=1s
/."' Tmsr - |- |- - N- \ —
(; 63,2%F-F-|-----1-

-
*
LY

-~
-
..
1
~
=

_,'_ [ S NI S S N N -
|
A \ wygladzony sygnal, 1f=3s

Tmsr -1

tmsr -1 tmsr

Atmsr

Rysunek 3

ts

Rysunek 4

2.2.7 Dziennik stanéw awaryjnych

Przekaznik alarmu i przekaznik roztgczenia wtaczajg sie wytgcznie po osiggnieciu progu ustawionych temperatur.

Przekaznik odmowy dziatania jest normalnie zwarty. Zatgcza sie, gdy przyrzad jest wigczony do sieci, i wytgcza
sie w przypadku braku niesprawnosci czujnikéw lub w przypadku odigczenia zasilania energig elektryczng, a
sygnalizacja niesprawnosci zatgcza sie w przypadku usterek TR-100 lub niesprawnosci czujnikow. W przypadku

” o«

usterki jednego z czujnikdw temperatury podtgczonych do TR-100, diody LED “Tripping”, “Alarm”, "Fault” 1, 2, 3
(rys.1) zaczynajg migaé, na wyswietlaczu pokazuje sie kod awarii (Fcc/Foc), dalsza praca TR-100 zalezy od

ustawionego parametru Act (patrz tabela 3).
Rodzaje niesprawnosci sg podane w tabeli 2.

Tabela 2

NIESPRAWNOSC

UWAGA

Bfad parametru

TR-100 w miejsce btednego parametru przywraca ustawienie fabryczne, nal
wyswietlaczu wyswietla sie napis ErP TR-100 kontynuuje normalne dziatanie

Odmowa dziatania EEPROM

Wszystkie przekazniki wytgczaja sie, a na wyswietlaczu pojawia sie napis EEFP

Zwarcie ktoregokolwiek
czujnika

Wylgcza sie przekaznik "odmowa dziatania" z odpowiednig sygnalizacjg, diody
LED alarmu i roztgczenia zaczynajg migac.
Na wyswietlaczu pojawia sie napis Fcc

Przerwa ktéregokolwiek
czujnika (oprocz PTC)

Wylgcza sie przekaznik "odmowa dziatania" z odpowiednig sygnalizacjg, diody
LED alarmu i roztgczenia zaczynajg migac.
Na wyswietlaczu pojawia sie napis Foc

Przekroczenie temperatury
roztgczenia

Nastepuje zatgczenie przekaznika rozigczenia z odpowiednig sygnalizacjg na
kanale.

Przekroczenie temperatury
alarmu

Nastepuje zatgczenie przekaznika alarmu z odpowiednig sygnalizacjg na kanale.

Przekroczenie temperatury
wentylacji

Nastepuje zatgczenie przekaznika wentylacji z odpowiednig sygnalizacjg na
kanale.

Brak komunikacji RS-485

Dioda LED “DATA RS-485" miga z interwatem 0,5 s.

2.2.8 Programowalne i stosowane parametry TR-100
Parametry programowalne i stosowane sg podane w tabeli 3.

Tabela 3
Adres Parametr Mnemonik I\C\Ilgr/tl\ggé fglk?rsiltg%% Czynnosci
hex Ogéblne
0x100 Alarm AL - 50/240 °C 145 Temp’eratura zadziatania przekaznika alarmu dla
kanatéw 1, 2, 3
. Dyferencjat odtgczenia przekaznika alarmu dla
0,
0x102 | Dyferencjat alarmu| dFA 1/200 °C 10 kanatéw 1, 2, 3
. Temperatura zadziatania przekaznika roztgczenia
[o]
0x104 Roztgczenie ErP 50/240 °C 155 dla kanatéw 1, 2, 3
0x106 | Dyferencjat stanu dFkE 1/200 °C 10 Dyferencjat odtaczenia przekaznika rozigczenia dla
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roztgczenia

kanatéw 1, 2, 3

Adres

Parametr

Mnemonik

Min./Max.
wartos¢

Nastawa
fabryczna

Czynnosci

0x108

Przekaznik
wentylaciji

FAA

0/3

Tryb pracy przekaznika wentylacji

0 - zawsze odtgczony;

1 — pracuje na podstawie odczytéw z kanatow 1,2,3;

2 — pracuje na podstawie odczytow z kanatéw 1,2,3 4;
3 — pracuje na podstawie odczytéw z kanatu 4 (jezel
kanat jest wigczony).

0x10A

Wigcznik wentylaciji

30/240 °C

130

Temperatura wigczenia wentylacji dla kanatéw 1, 2,
3

0x10C

Dyferencjat
wentylacji

dFF

1/200 °C

20

Dyferencjat odtgczenia wentylacji dla kanatow 1, 2, 3

Ox10E

Opdznienie

dL A

0/300 s

Opdznienie wigczenia przekaznika w przypadku
awarii spowodowanej temperaturg

0x110

Niesprawnosé
czujnika

Ack

0/2

Dziatanie przyrzadu w przypadku niesprawnego
czujnika:

0 — sygnalizacja i wtgczenie przekaznika odmowy
dziatania;

1 - poz.0 + wtgczenie przekaznika alarmu;

2 — poz.1 + wlaczenie przekaznika roztgczenia.

RS-485

0x112

Zatgczenie

rSA

0/2

Zatgczenie/Odtgczenie RS-485:

0 - odtgczony

1 - zatgczony

2 — zatgczony (zdalne sterowanie przekaznikami
sitowymi).

0x114

Identyfikator

I'S_I'l

1/247

Numer urzadzenia (adres IP)

0x116

Predkosc¢

~55

0/3

Predkosc transmisji danych:
0 — 2400 (bit/s);

1 — 4800 (hit/s).

2 —9600 (bit/s);

3 —19200 (bit/s);

0x118

Parzystosc

5P

0/3

Kontrola parzystosci i bity stopu:
0 — nie: 2 bity stopu

1 — tak: Parzysty 1 bit stopu

2 —tak: Nieparzysty 1 bit stopu

Ox11A

Limit czasu

0/300

Wykrycie braku komunikaciji [s]:
0 — zakaz (jakakolwiek inna warto$¢ zatgcza dany tryb)

0x11C

Brak komunikacji

0/1

Czynnosci wykonywane w przypadku braku
komunikacji:

0 - wytgcznie sygnalizacja;

1 — sygnalizacja i wigczenie przekaznika odmowy
dziatania.

Systemowe

Ox11E

Tryb sygnalizacji

d5P

0/2

Tryb pracy sygnalizacji urzgdzenia:

0 — wyswietla sie najwyzsza temperatura i numer
kanatu;

1 — reczny odczyt temperatury przez operatora;

2 — TR-100 kolejno, z interwatem 4 s, wyswietla
temperature wtgczonych czujnikow.

0x120

Test przekaznika

ESE

0/4*

Testowanie przekaznikow wyjsciowych TR-100:
0 — testowanie przekaznika roztgczenia;

1 — testowanie przekaznika alarmu;

2 — testowanie przekaznika wentylacj;

3 — testowanie przekaznika odmowy dziatania;
4 — testowanie wszystkich przekaznikow.

0x122

Hasto

PRS

000/999*

000

000 — hasto odtgczone, jakakolwiek inna wartos¢
uaktywnia hasto

0x124

Kasowanie

=] =

0/1

Przywrécenie wszystkich ustawien fabrycznych
0 — nie wykonywac;
1 —przywrocenie wszystkich ustawien fabrycznych

0x126

Wersja

UEI’

*

26

Wersja urzgdzenia

Kanat 1

0x128

Wigczenie kanatu

0/1

Praca kanatu1:
0 - kanat odtgczony;
1 - kanat zatgczony;

Ox12A

Kalibracja

-9/9 °C

Przesuniecie skali na CA1 w stosunku do mierzonej
przez czujnik temperatury
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Typ stosowanego czujnika:
0x12C Typ ct ! 0/4 0 0-PT100 3100 Q);
1 - PT100 (1000 Q);
Adres Parametr Mnemonik wgr/tl\ggé fyasgg%% Czynnosci
2 —KTY83 (1000 Q);
3 —KTY84 (1000 Q);
4-PTC (1, 3, 6);
0x12E Max. kanatu cn | * -40 Maksymalna osiggnieta warto$¢ temperatury
Kanat 2
Praca kanatu 2:
0x130 | Wigczenie kanatu chd 0/1 1 0 - kanat odigczony;
1 - kanat zatgczony;
. . Przesuniecie skali na CA2 w stosunku do mierzonej
0x132 Kalibracja chc -9/9 °C 0 przez czujnik temperatury
Typ stosowanego czujnika:
0-PT100 (100 Q);
1—-PT1000 (1000 Q);
0x134 Typ ck? 0/4 o (IR (gooo Q);)'
3 —KTY84 (1000 Q);
4-PTC (1, 3, 6);
0x136 Max. kanatu 2 cnc * -40 Maksymalna osiggnieta warto$¢ temperatury
Kanat 3
Praca kanatu 3:
0x138 | Wigczenie kanatu chi 0/1 1 0 - kanat odtgczony;
1 - kanat zatgczony;
Ox13A Kalibracja cA3 -9/9 °C 0 Przesunle_C|_e skali na CA3 w stosunku do mierzonej
przez czujnik temperatury
Typ stosowanego czujnika:
0 - PT100 (100 Q);
0x13C Typ ct3 0/3 0 1-PT1000 (1000 Q);
2 —KTY83 (1000 Q);
3 —KTY84 (1000 Q)
0x13E| Max. kanatu 3 cn3 * -40 Maksymalna osiggnieta warto$¢ temperatury
Kanat 4
Praca kanatu 4:
0x140 | Wiaczenie kanatu chH 0/1 0 0 - kanat odtgczony;
1 - kanat zatgczony;
. . Q/0 0 Przesuniecie skali na CA4 w stosunku do mierzonej
0x142 Kalibracja c A4 9/9 °C 0 przez czujnik temperatury
Typ stosowanego czujnika:
0-PT100 (100 Q);
1—-PT1000 (1000 Q);
0x144 Typ cEY 0/4 0 [BIRNeS (gooo Q);)
3 —KTY84 (1000 Q);
4-PTC (1, 3, 6);
0x146 Max. kanatu 4 cnX * -40 Maksymalna osiggnieta warto$¢ temperatury
0x300 Alarm 4 ALY 50/240 °C 145 Temperatura zadziatania przekaznika alarmu dla
kanatu 4
0x302 Dyferenc;4a+ alarmu gAYy 1/200 °C 10 Dyferencjat odigczenia alarmu dla kanatu 4
0x304 Rozlaczenie 4 EPY 50/240 °C 155 Temperatura zadziatania przekaznika roztaczenia
dla kanatu 4
Dyferencjat o . . .
0x306 rozlaczenia 4 dP4 1/200 °C 10 Dyferencjat odtgczenia roztgczenia dla kanatu 4
On o . .
0x308 wentylacji 4 FnY 30/240 °C 130 Temperatura wtgczenia wentylacji dla kanatu 4
Dyferencjat o . . -
0x30A wentylacji 4 dF4 1/200 °C 20 Dyferencjat odigczenia wentylacji dla kanatu 4
Filtr
Pasmo Pasmo przenoszenia filtra cyfrowego
0x30C e Frb 0/50 °C 10 0 — zakaz (jakakolwiek inna wartos¢ zatacza dany
przenoszenia filtra tryb)
Stata czasowa filtru cyfrowego
0x30E Czas filtru Frt 0/60 c 2 0 — zakaz (jakakolwiek inna wartos¢ zatgcza dany
tryb)

* - parametr jest dostepny wytgcznie do odczytu.
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2.2.9 Czujniki

2.2.9.1 Czujniki typu PT2100.

Platynowy czujnik z rezystancjg znamionowg 100 Q, przy 0 °C. W przypadku stosowania czujnikéw danego typu
btad pomiaru wynosi £3 °C, czujniki sg podigczone do kanatow 1, 2, 3, 4 w uktadzie 2- lub 3-przewodowym (rys.2),
wartosé “0” parametru ¢ £ /c E2/c k 3/c EY ustawiana jest wedtug tabeli 3.

Zakres mierzonych temperatur wynosi: od -40 do 240 °C.

TR-100 okres$la przerwe i zwarcie linii pomiarowych.

2.2.9.2 Czujniki typu PT1000.

Platynowy czujnik z rezystancjg znamionowg 1000 Q, przy 0 °C. W przypadku stosowania czujnikéw danego
typu btad pomiaru wynosi £3 °C, czujniki sg podtaczone do kanatéw 1, 2, 3, 4 w uktadzie 2- lub 3-przewodowym
(rys. 2), warto$é “1” parametru ct !/c /et J/c EH ustawiana jest wedtug tabeli 3.

Zakres mierzonych temperatur wynosi: od -40 do 240 °C. TR-100 okresla przerwe i zwarcie linii pomiarowych.

2.2.9.3 Czujniki typu KTY83.

Krzemowy czujnik z rezystancjg znamionowg od 990 do 1010 Q, przy 25 °C. W przypadku stosowania czujnikéw
danego typu btad pomiaru wynosi:

- przy -40°C (x 4 °C);

- przy 0°C (= 3 °C);

- przy 175°C (2 7 °C).

Czujniki sg podtaczone do kanatéw 1, 2, 3, 4 w uktadzie 2- lub 3-przewodowym (rys. 2), warto$¢ “2” parametru
ck ljckd/ck3/c kY ustawiana jest wedtug tabeli 3.

Zakres mierzonych temperatur wynosi: od -40 do 175 °C. TR-100 okresla przerwe i zwarcie linii pomiarowych.

2.2.9.4 Czujniki typu KTY84.

Krzemowy czujnik z rezystancjg znamionowg od 970 do 1030 Q, przy 100 °C. W przypadku stosowania
czujnikow danego typu btgd pomiaru wynosi:

- przy -40°C (£ 7 °C);

- przy 0°C (£ 6 °C);

- przy 200°C (x 12 °C).

Czujniki sg podtgczone do kanatéw 1, 2, 3, 4 w ukfadzie 2- lub 3-przewodowym (rys. 2), warto$¢ “3” parametru
ck l/ckd/ck 3/c kY ustawiana jest wedtug tabeli 3.

Zakres mierzonych temperatur wynosi od -40 do 200 °C. TR-100 okresla przerwe i zwarcie linii pomiarowych.

2.2.9.5 Czujniki typu PTC.

Rezystory potprzewodnikowe, ktére gwattownie zmieniajg swojg rezystancje w przypadku zmiany temperatury na
powierzchni obudowy w granicach zakresu czutosci. Rezystancja czujnikdw stanie zimnym wynosi 20-250 Q. Czujniki
mogq by¢ potgczone szeregowo w ilosci do 6 (1-3-6) szt. na 1 kanat.

4000 Q

1650 Q
1330 Q

5500\ ®4/

\_/ P

rezystancja

@
-20*C
—_—
temperatura TNF TNF: TNF TNF TNF
20% 8" B H6* Rysunek 3 - Wykres zaleznosci rezystancji od
[ Strefa zadzialania przekaznika temperatury czujnikéw PTC.

1PTC
3 PTC podiaczone szeregowo
6 PTC podiaczonych szeregowo

Czujniki sg klasyfikowane na podstawie réznej wartosci TNF*: od 60 do 180°C, z odstepem 10 °C.
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Czujniki PTC moga by¢ podigczone wytgcznie do kanatow 1, 2, 4 w ukiadzie 2- lub 3-przewodowym (rys. 2),
wartosé “4” parametru c k. /e b 2/c EY ustawiana jest wedtug tabeli 3.
W parametrach £~ P/RL r/F a4 (kanaty 1, 2, 4 odpowiednio) warto$¢ temperatury jest ustawiana odpowiednio
do wartosci TNF* czujnika.
TR-100 okresla wylacznie zwarcie linii__pomiarowych. W przypadku przerwy czujnika nastapi
odpowiednia informacja o awarii spowodowanej temperatura.

Gdy temperatura nie przekracza wartos¢ TNF*, na wyswietlaczu wyswietla sie =~ ~. Gdy temperatura osigga
wartos¢ TNF*, na wyswietlaczu wyswietla sie wartos¢ TNF* czujnika.

*TNF (znamionowa temperatura zadziatania) — temperatura, przy ktorej czujnik gwafttownie zmienia swojg
rezystancje.

2.2.10 Praca z interfejsem RS-485 poprzez protokét MODBUS RTU

TR-100 umozliwia wymiane danych z urzgdzeniem zewnetrznym za pomocg interfejsu szeregowego (poprzez
protokot MODBUS, patrz Instrukcje programowania TR100-MODBUS).

Oprogramowanie, ktére pozwala wyswietla¢ biezgcy stan TR-100 na ekranie komputera, mozna pobrac ze strony
internetowej www.novatek-electro.com w zaktadce Oferta “Cyfrowy przekaznik kontroli temperatury TR-100".

Adresy rejestrow parametrow programowalnych w postaci dziesietnej sg podane w tabeli 3.

Dodatkowe rejestry i ich przeznaczenie sg podane w tabeli 4.

Tabela 4

Adres Nazwa Przeznaczenie Uwaga
. .~ |0 - brak awatrii;

Rejestr stanu TP-100 bit0 \1_ awaria (kod w rejestrze awarii) bit 5 — bit 15
bit 1 |0 — Przekaznik roztgczenia odigczony; zarezerwowane
1 — przekaznik roztgczenia zatgczony;
Adres Nazwa Przeznaczenie Uwaga
bit 2 0 — przekaznik alarmu odtgczony;
1 — przekaznik alarmu zatgczony;

. ) .. » |0 — przekaznik wentylacji odtgczony; bit 5 — bit 15
0x150 [Rejestr stanu TP-100 bit 3 1 — przekaznik wentylacji zatgczony; zarezerwowane

bit 4 0 — przekaznik odmowy dziatania odtgczony;
1 — przekaznik odmowy dziatania zatgczony;

0 - brak awarii;
1 — odmowa dziatania EEPROM.
0 - brak awarii;
1 — zwarcie czujnika(éw).
0 - brak awarii;
1 — przerwanie czujnika(éw).
0 - brak awarii; bit 7 — bit 15
1 — przekroczenie progu roztgczenia zarezerwowane
0 - brak awarii;
1 — przekroczenie progu alarmu
0 - brak awarii;
1 - przekroczenie progu wentylacji
0 - brak awarii;
1 — brak komunikacji RS-485
bit 0 0 - brak a\_/varii; N

1 — zwarcie czujnika
bit 1 0 - brak awarrii; N
1 — przerwanie czujnika
0 - brak awarii; bit 5 — bit 15
1 — przekroczenie temperatury roztgczenia zarezerwowane
0 - brak awarii;
1 — przekroczenie temperatury alarmu
bit 4 0 - brak awarii; _ .

1 — przekroczenie temperatury wentylaciji
0x156 Rejestr stanu czujnika 2 Analogicznie do rejestru stanu czujnika 1
0x158 Rejestr stanu czujnika 3 Analogicznie do rejestru stanu czujnika 1
0x15A Rejestr stanu czujnika 4 Analogicznie do rejestru stanu czujnika 1
0x15C Temperatura czujnika 1 Wartos¢ temperatury w °C Integer
0x15E Temperatura czujnika 2 Wartos¢ temperatury w °C Integer
0x160 Temperatura czujnika 3 Wartos¢ temperatury w °C Integer
0x162 Temperatura czujnika 4 Wartos¢ temperatury w °C Integer

0x150

bit O

bit 1

bit 2

0x152 Rejestr awarii bit 3

bit 4

bit 5

bit 6

0x154 Rejestr stanu czujnika 1 bit 2

bit 3
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Rejestr sterowania przekaznikiem |0x0000 — przekaznik odtgczony;

0x200 "Roztgczenie" 0x0001 — przekaznik zatgczony; Integer
Rejestr sterowania przekaznikiem |0x0000 — przekaznik odtgczony;

0x202 "Alarmy" 0x0001 — przekaznik zatgczony; Integer
Rejestr sterowania przekaznikiem |[0x0000 — przekaznik odtgczony;

0x204 "Wentylacji" 0x0001 — przekaznik zatgczony; Integer

0x206 Rejestr sterowania przekaznikiem |0x0000 — przekaznik odtgczony; Integer
"Odmowy dziatania" 0x0001 — przekaznik zatgczony; 9

2.2.10.1 Zdalne sterowanie przekaznikami wyj$ciowymi

Po ustawieniu parametru rSA =2 (tabela 3) TR-100 przechodzi w tryb zdalnego sterowania przekaznikami
wyjsciowymi. Rejestry sterowania sg podane w tabeli 4 (0x200 — 0x206). Po zapisaniu w te rejestry wartosci O lub 1
nastepuje zatgczenie lub odtgczenie odpowiednich przekaznikow.

Jezeli jest zataczone wykrycie braku komunikacji przez okres czasu r SL (warto$¢ powyzej zera, tabela 3), i TR-100
wykryt przerwanie komunikacji, sterowanie przekaznikami wyjsciowymi jest przekazywane TR-100. Aby przywrécic
zdalne sterowanie, nalezy ponownie ustawi¢ parametr S5R=2

Po wigczeniu trybu “Zdalne sterowanie przekaznikami wyjsciowymi” TR-100 kontynuuje prace w zwyktym trybie, z

wyjatkiem tego, ze zdalne sterowanie przekaznikami wyjsciowymi jest przekazywane zdalnemu operatorowi.

3. OBSLUGA TECHNICZNA
3.1 ZASADY BEZPIECZENSTWA

A PODCZAS OBSLUGI TECHNICZNEJ URZADZENIE | PODLACZONY DO NIEGO SPRZET
NALEZY ODLACZYC OD SIECI ZASILAJACEJ.

3.2 Zalecana czestotliwos¢ przeglagdow technicznych: co 6 miesiecy.

3.3 Zakres czynnosci obstugi technicznej:

1) sprawdzi¢ niezawodnosc¢ podtgczen przewodow do zaciskow TR-100;

2) wizualnie sprawdzi¢, czy obudowa jest nienaruszona; w przypadku wykrycia wyszczerbien i pekniec
zaprzesta¢ uzywania urzgdzenia i odda¢ do naprawy;

3) ewentualnie przetrze¢ szmatkg panel przedni i obudowe urzgdzenia.

Do czyszczenia urzadzenia nie uzywaé¢ materialéw sciernych i rozpuszczalnikow.

4. OKRES EKSPLOATACJI | OKRES GWARANCJI

4.1 Czas eksploatacji urzadzenia wynosi 15 lat. Po uptywie czasu eksploatacji nalezy zwréci¢ sie do
producentaw sprawie mozliwosci dalszej eksploatacji urzgdzenia.

4.2 Okres przechowywania wynosi 3 lata.

4.3 Okres gwarancji na urzgdzenie wynosi 5 lat od daty sprzedazy.

W czasie trwania gwarancji (w przypadku nie zadziatania urzgdzenia) producent zapewnia bezptatng naprawe
urzgdzenia.

UWAGA!! KUPUJACY TRACI UPRAWNIENIA Z TYTULU GWARANCJI, JEZELI USZKODZENIE
URZADZENIA WYNIKLEO NA SKUTEK NIEPRZESTRZEGANIA ZASAD ZAWARTYCH W NINIEJSZEJ
INSTRUKCJI.

4.4 Obstuga gwarancyjna zapewniana jest w miejscu dokonania zakupu lub przez producenta.

4.5 Producent zapewnia obstuge pogwarancyjng zgodnie z obowigzujgcym cennikiem.

4.6 Przed wystaniem urzgdzenia do naprawy nalezy go zapakowa¢ w opakowanie fabryczne lub inne
opakowanie, ktore zabezpieczy urzadzenie przed uszkodzeniami mechanicznymi.

5. TRANSPORT
TR-100 powinien by¢ przechowywany w oryginalnym opakowaniu w zamknietym pomieszczeniu, gdzie
temperatura wynosi od -45 do +60°C, wilgotnos¢ wzgledna nie przekracza 80%.

6. CERTYFIKAT INSPEKCYJNY
TR-100 zostat wykonany zgodnie z aktualng dokumentacjg techniczng oraz uznany za nadajacy sie do
bezpiecznej eksploataciji.

Miejsce Kierownik Dziatu Jakosci Data produkcji
na pieczec
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7. ZASADY REKLAMACJI
Prosimy pamieta¢: W przypadku zwrotu lub przestania urzadzenia do naprawy gwarancyjnej lub pogwarancyjnej w polu

informaciji o reklamacji nalezy doktadnie opisac przyczyne zwrotu.

Bedziemy wdzieczny Panstwu za wszelkie informacje o jakoSci wyrobu oraz uwagi i propozycje dotyczgce jego
pracy.

Ze wszystkimi pytaniami prosimy zwraca¢ sie do producenta.
"Novatek-Electro"
59, Ulica Admirata Ltazariewa, Novatek-Electro Polska sp. z 0.0.
Odessa, Ukraina, 65007 ul. Genewska 31

03-940 Warszawa

Tel:+38 048 738-00-28;
www.novatek-electro.com Tel.+48 22 299 60 30

Data sprzedazy

VN 180925


http://www.novatek-electro.com/
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Zatacznik A
(informacyjny)
A1. KALIBRACJA URZADZENIA
A1.1 INFORMACJE OGOLNE

Kalibracja powinna by¢ wykonywana przez kwalifikowanych specjalistow stuzb meteorologicznych w przypadku
zwiekszenia btedu pomiaru parametrow wejsciowych powyzej wartosci ustawionych.

Przed kalibracjg nalezy sprawdzi¢ ustawiona warto$¢ parametru CARI (E HE', [HB, EH"’) "przesuniecia

TR-100

charakterystyki" i ustawi¢ wartos¢ rowng 0.

Al1.2 KALIBRACJA TR-100

Al.2.1 Podtgczy¢ do wejscia urzgdzenia zamiast czujnika dekade rezystancyjng
o dokfadnosci nie mniejszej niz 0,05 (np. MCP-63) w uktadzie
3-przewodowym (rysunek A.1). Rezystancje przewodow w linii muszg by¢ jednakowe
i nie powinny przekraczac 15 Q. Ustawi¢ na dekadzie rezystancyjnej:

R=100,00 w przypadku stosowania czujnikow typu Pt100;

R=1000,00 w przypadku stosowania czujnikéw typu Pt1000;

R=820,00 w przypadku stosowania czujnikow typu KTY8S;

R=498,00 w przypadku stosowania czujnikow typu KTY84.

Al1.2.2 Poda¢ na TR-100 napigcie. Po uptywie 20-30 s dokona¢ kalibraciji
urzadzenia. Upewni¢ sie, ze wartos¢ temperatury, ktéra odpowiada rezystancji
100, 1000, 820, 498 (w zaleznosci od typu stosowanego czujnika), jest rowna 0
°C. Granica dopuszczalnego btedu absolutnego +3 °C dla czujnikdw Pt100,
Pt1000.

A1.2.3 Ustawi¢ wartos¢ parametru LA (E HE',E A3 , C ﬂ."'), réwng wielkosci

C ]

L

MCP-63

Rysunek A.1

odchyiki temperatury wzietej ze znakiem przeciwnym. Sprawdzi¢ prawidtowos¢ ustawionej warto$ci: nie zmieniajgc
wartosci rezystancji na dekadzie rezystancyjnej, poczeka¢ az urzgdzenie przejdzie w tryb pomiaru temperatury i

upewnic sie, ze odczyt jest rowny 0+1 °C.
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Zatacznik B
(informacyjny)

WERSJE OPROGRAMOWANIA TR-100

Nr wersji Opis
v10 Pierwsza wersja oprogramowania
2008-02-29 ja oprog :
vll S -
2009-01-27 Dodana obstuga nowych czujnikow — PTC minika.
v12 . S . .
2009-06-02 Poprawiona praca Modbus RTU w sieci z roznymi adresami.
v20 . L
2009-06-18 Dodany tryb zdalnego sterowania przekaznikiem.
v21 - .
2009-06-23 Zmieniony algorytm pracy watchdog'a
v22 Ulepszony algorytm pomiaru temperatur
2009-09-22 pszony algorytm p peratury.
v23 Optymizacja algorytmow kalibragiji.
2010-06-24 Poprawiony btgd wystepujacy w przypadku przerwania czujnika.
v24 . .
2012-09-28 Sprzetowa zamiana multipleksera 4052.
Ulepszona niezawodnos¢ przechowywania danych w EEPROM.
W trakcie pracy ciggle jest monitorowana spdéjnosc¢ kalibracji i ustawien.
v25 Poprawiony btgd zadziatania tylko jednego kanatu, gdy pozostate znajdujg sie w
2014-04-02 strefie histerezy.
Poprawiony btgd polegajacy na tym, ze w wyniku przerwania jednego czujnika
nastepowato kasowanie awarii na pozostatych czujnikach.
V26 Dodane osobne progi temperatur dla kanatu czwartego (RLY, dAY, EPH dPHY FnH,
2018-09-06 dfH).

Dodane ustawienia filtra cyfrowego (Frb, FrE).




