000 , NOVATEK-ELECTRO" @ NOVATEK

inteligentna elektronika przemystowa ISO 9001 ELECTRO

%

7 891011 12 i
DWUKANA£OWY (G
ELEKTRONICZNY o
PRZEKAZNIK CZASOWY

REV-201M

INSTRUKCJA OBSLUGI
DOKUMENTACJA TECHNICZNA

System zarzgdzania jakoscig procesu produkcji spefnia wymagania 1ISO 9001:2008

Przed przystgpieniem do eksploatacji urzgdzenia nalezy dokfadnie zapoznac sie z Instrukcjg obsfugi.
Stosowanie urzadzenia jest bezpieczne pod warunkiem przestrzegania zasad eksploatacji.

Ukraina, Odessa www.novatek-electro.com



-2-

Jezeli temperatura urzgdzenia po transporcie (przechowywaniu) rézni sie od temperatury otoczenia, przy
ktorej przewidywana jest praca urzadzenia, przed podtgczeniem do sieci elektrycznej nalezy odczeka¢ dwie
godziny (na elementach urzgdzenia moze skrapla¢ sie wilgoc).

Do czyszczenia urzadzenia nie uzywac¢ materiatow sciernych lub zwigzkéw organicznych (spirytusu,
benzyny, rozpuszczalnikow itd.)

NIE WOLNO SAMODZIELNIE OTWIERAC | NAPRAWIAC URZADZENIA.
Elementy urzgdzenia mogg znajdowac sie pod napieciem sieciowym.

NIE WOLNO UZYWAC URZADZENIA Z MECHANICZNYMI USZKODZENIAMI OBUDOWY.
NIE WOLNO UZYWAC URZADZENIA W WARUNKACH PODWYZSZONEJ WILGOTNOSCI.
NIEDOPUSZACZALNY JEST KONTAKT URZADZENIA Z WODA.

UWAGA! URZADZENIE NIE JEST PRZEZNACZONE DO PRZEtACZENIA OBCIAZENIA W
PRZYPADKU ZWARCIA. URZADZENIE POWINNO BYC PODLACZONE DO INSTALACJI

ZABEZPIECZONEJ WYLACZNIKIEM NADMIAROWO-PRADOWYM O PRADZIE ZNAMIONOWYM
NIEPRZEKRACZAJACYM 6.3 A KLASY B.



-3-

Niniejsza instrukcja obstugi stuzy do zapoznania sie z zasadg dziatania oraz informacjami dotyczgcymi obstugi
i ustawienia dwukanatowego elektronicznego przekaznika czasowego REV-201M (zwanego w dalszej czesci
przekaznikiem).

1. ZASADA DZIALANIA

1.1. ZASTOSOWANIE

Przekaznik stuzy do komutacji obwoddw elektrycznych pradu przemiennego 230/240 V 50 Hz i prgdu statego 24-
100 V z regulowanym opOznieniem czasowym.

Przekaznik posiada dwa kanafy. Kazdy z nich moze pracowaé w jednym z siedmiu algorytméw wybranym
przez uzytkownika:
- przekaznik impulsowy 1;
- przekaznik cykliczny 1;
- przekaznika sterujgcego*;
- przekaznik impulsowy 2;
- przekaznik cykliczny 2;
- przekaznik z opG6znieniem odtgczenia.

*Przekaznik moze byc¢ stosowany jako przekaznik sygnalizacji przedrozruchowej do zabezpieczenia urzgdzen i
maszyn stosowanych w goérnictwie, m. in. w zakfadach wydobycia i wzbogacanie rud.

Odliczanie opéznienia czasu dla kazdego kanatu zaczyna sie od chwili podania zasilania na kanat.

Przekaznik pozwata zapewni¢ dwa tryby pracy kanatow:

Tryb 1. Niezalezna praca kanatow. Niezalezne zasilanie jest podawane na kazdy kanat w roznych okresach
czasu. OpOznienie czasowe jest odliczane od momentu podania zasilania na kazdy kanat (tryb dwoch
przekaznikéw);

Tryb 2. Rownolegta praca kanatéw. Takie samo zasilanie jest podawane na kazdy kanat rownoczesnie. Odliczanie
czasu na obydwu kanatach rozpoczyna sie réwnoczesnie. Czas zadziatania odpowiada usta-wionym czasom opoOznienia
dla kazdego kanatu (tryb jednego przekaznika z dwoma wyjsciami i roznymi opoznieniami).

UWAGA! W trybie 1 zasilanie kanatbw powinno mie¢ wspolne zero.

1.2 Zmiany w charakterystykach i pracy UBZ w zaleznosci od wersji oprogramowania

10.10.2007 v13 Pierwsze wypuszczanie

12.09.2014 v1l4 Zmieniono czasowych interwaty. Dodano dwa algorytmu pracy
Zostaly dodane dwa algorytmy pracy: "Impulsowy 2" i "Cykliczny 2".

03.03.2016 V15 Dodano algorytm "Opdznienie odigczenia”.

1.3. DANE TECHNICZNE
1.3.1. Podstawowe dane techniczne sg podane w tabeli 1.

Tabela 1
Zasilajgce napiecie przemienne (styki L, N), V 160 — 300
Wspotczynnik znieksztatceh przebiegéw sinusoidalnych napiecia, nie wiekszy niz |12 %
Znamionowe zasilajgce napiecie state (styki +24, N), V 24 +10%
Czestotliwos$¢ sieci zasilajgcej, Hz 50 — 60
Sktadowa harmoniczna (nie sinusoidalna) napigcia zasilania EN 61000-3-2(IEC 1000-3-2)

Czas gotowosci do pracy przy podaniu napiecia zasilajgcego, nie diuzszy niz, s 0,25

Doktadnosc¢ utrzymania nastawy czasowej [%], nie mniejsza niz 15

Doktadnos¢ wprowadzenia nastawy (dokfadnos¢ skali) [%], nie mniejsza niz 3

llo$¢ algorytmow pracy 6

Zakres regulacji czasu jest rozbity na 8 podzakresow T1 T2
0-1s 0-10s
0-10s 0-100s
0-100 s 0-1 min
0-1 min 0-10 min
0-10 min 0-100 min
0-100 min 0-1h
0-1h 0-10 h
0-10 h 0-20 h

Regulacja op6znienia czasowego ptynna

Liczba podziatek na skali potencjometrow 10

llos¢ i typ stykdw na kazdym kanale (przetgcznych) 1

Klasa ochrony przed porazeniem prgdem elektrycznym

Dopuszczalny poziom zabrudzenia

Kategoria przepie¢




-4-

Pobdr mocy (pod obcigzeniem), nie przekraczajgcy, VA 1,0
Stopien ochrony:

- przekaznika IP40

- listwy zaciskowej IP20

Trwatos¢ tgczeniowa stykdw wyjsciowych przy cose=1:

- przy obcigzeniu 7 A, nie mniejsza niz (cykli) 100 000

- przy obcigzeniu 1 A, nie mniejsza niz (cykli) 1 000 000
Napiecie znamionowe izolacji [V] 450
Znamionowe wytrzymywane napiecie impulsowe [kV] 2.5
Zaciski urzgdzenia umozliwiajg podigczenie do nich przewoddw o przekroju [mm?] 0.5-2
Maksymalny moment dokrecania $rub zaciskow [H*m] 0.4
Masa, nie mniejsza niz, kg 0,150
Zakres temperatur pracy, °C od - 30 do +55
Temperatura przechowywania, °C od - 45 do +60

Montaz na standardowej szynie DIN 35 mm
Pozycja pracy: dowolna

REV-201M odpowiada nastepujgcym wymaganiom: - IEC 60947-1:2004, IDT; - IEC 60947-6-2:1992, IDT;

- CISPR 11:2004, IDT; - IEC 61000-4-2:2001, IDT.

Brak szkodliwych substancji w ilosciach przekraczajgcych maksymalne wartosci dopuszczalnych stezen.

Charakterystyka stykow wyjsciowych

Cos ¢ Max. prad przy U~250 V Max. moc Max. napiecie ~ Max. prad przy Upc=28V
1,0 7A 1750 VA 250V 3A
1.3.2 Wyglad zewnetrzny i wymiary gabarytowe sg podane na rysunku 1.
60
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1, 6 — dwukolorowe diody LED pierwszego i drugiego kanatu: Swiecg w kolorze zielonym, gdy napiecie jest
obecne na kanatach, swiecg w kolorze czerwonym, gdy przekazniki kontroli obcigzenia sg wigczone;;

2, 3 — nastawy zadziatania pierwszego kanatu (Channel 1);

7, 8 — nastawy zadziatania drugiego kanatu (Channel 2);

4, 9 — przetagczniki zakresu regulacji pierwszego i drugiego kanatu (D1, D2);
5 - przetgcznik algorytmu pracy przekaznika (A);

10, 13 — styki wejsciowe ~230/240 V pierwszego i drugiego kanatu;

11, 12 — styki wejsciowe +24 V pierwszego i drugiego kanatu;

14, 15 — styki wyjsciowe przekaznika pierwszego i drugiego kanatu.

Figure 1- Wyglad zewnetrzny i wymiary gabarytowe
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1.3.3. Algorytmy pracy przekaznika

- Gdy przekaznik kontroli obcigzenia jest w stanie wigczonym, styki 1-2 (pierwszego kanatu) i 4-5 (drugiego
kanatu) sg zwarte, a styki 2-3 (pierwszego kanatu) i 5-6 (drugiego kanatu) sg rozwarte.

- Gdy przekaznik kontroli obcigzenia jest w stanie wytgczonym, styki 1-2 (pierwszego kanatu) i 4-5 (drugiego
kanatu) sg rozwarte, a styki 2-3 (pierwszego kanatu) i 5-6 (drugiego kanatu) sg zwarte.

- Opdznienie po wigczeniu do sieci. Jak wida¢ na wykresie (rysunek 2), w przypadku podania napiecia
zasilajgcego na REV-201M i ustawionym zerowym opoéznieniu przekaznik kontroli obcigzenia nie wigczy sie od
razu, a po uptywie czasu nie przekraczajgcego 250 ms. Jest to spowodowane ptynnym wzrostem napiecia w
uktadzie odbiorczym REV-201M.

1.3.3.1 Op6znienie zataczenia

Un?
v Pozycja wytacznikow A
2300 5 rysunek 1
1

styki ? s
2 ofuls
45 : QCIEKIVVANIE A

| T1+712 1

|

Rysunek 2 - Algorytm opéznienia zatgczenia

Odliczanie czasu na kazdym kanale rozpoczyna sie od momentu podania zasilania na styki "L1-N", (kanat 1);
"L2-N", (kanat 2).

OpOznienie jest ustawiane za pomoca pokretet potencjometréw 2,3,7,8 (rysunek 1). Kazdy kanat posiada dwie
regulacje: T1 i T2. Czas opOznienia zadziatania kanatu jest zdefiniowane jako suma opOznien ustawionych za
pomocg dwoéch potencjometrow (T1 + T2).

Gdy na kanale pojawia sie zasilanie, $wieci sie zielona dioda LED tego kanatu i rozpoczyna sie odliczanie
czasu opo6znienia. Po uptywie czasu opéznienia wigcza sie przekaznik kontroli obcigzenia, a dioda LED zmienia
kolor Swiecenia na czerwony.

1.3.3.2 " Impulsowy 1"
Odliczanie czasu na kazdym kanale rozpoczyna sie od momentu podania zasilania na styki "L1-N", (kanat 1); "L2-N",
(kanat 2). Kazdy kanat posiada dwie regulacje T1i T2.
Gdy na kanale pojawia sie zasilanie, $wieci sie zielona dioda LED i rozpoczyna sie odliczanie czasu opéznienia
T2.
OpOznienie zatgczenia jest ustawiane za pomocg pokretet potencjometrow 3, 8 (rysunek 1) w zakresie
regulacji T2 dla pierwszego i drugiego kanatu odpowiednio — czas przerwy.

A
Un
230V . L
Pozycja wylacznikow A
: =t rysunek 1
1-2 ;
4-5 OCZEKIWANIE A
T2 T1 t

Rysunek 3 — Algorytm ,Impulsowy 1”

Po uptywie czasu opoéznienia zatgczenia przekaznik kontroli obcigzenia wtgcza sie na czas ustawiony za
pomocg potencjometréw 2, 7 (rysunek 1) w zakresie regulacji T1, a dioda LED kanatu zmienia kolor $wiecenia na
czerwony.

Po uptywie okresu czasu T1 zatgczenia przekaznik kontroli obcigzenia wytgcza sie, przekaznik przechodzi w
stanu spoczynku, a dioda LED kanatu zmienia kolor $wiecenia na zielony.

NOVATEK-ELECTRO REV-201M
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1.3.3.3 ,Cykliczny 1” (z op6znieniem wigczony)
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Rysunek 4 — Algorytm ,Cykliczny 1" (z opéznieniem witgczony)

Kazdy kanat pracuje niezaleznie. Odliczanie czasu na kazdym kanale rozpoczyna sie od momentu podania
zasilania na styki "L1-N", (kanat 1); "L2-N", (kanat 2). Kazdy kanat posiada dwie regulacje T1i T2.

Gdy na kanale pojawia sie zasilanie, zostaje wtgczony przekaznik obcigzenia i rozpoczyna sie odliczanie czasu
T1, ktéry jest ustawiony za pomocg pokretet potencjometrow 2, 7 (rysunek 1) dla 1. i 2. kanatéw odpowiednio —
czas przerwy, zaczyna swieci¢ zielona dioda LED kanatu. Przekaznik kontroli obcigzenia zostaje odtgczony.

Po uptywie opdznienia czasu T1, przekaznik obcigzenia zostaje wylgczony i rozpoczyna sie odliczanie czasu
T2, ktéry jest ustawiony za pomocg pokretet potencjometréw 3, 8(rysunek 1) dla 1. i 2. kanatow odpowiednio- czas
pracy, dioda LED kanatu zmienia kolor $wiecenia na czerwony.

Po uptywie opo6znienia przekaznik napiecia zostaje wytgczony, dioda LED kanatu zmienia kolor swiecenia na
zielony i cykl pracy przekaznika powtarza sie ( rozpoczyna sie odliczanie czasu opdznienia ustawionego goérnym
potencjometrem T1 itd.).

Jezeli okres czasu potencjometru T2 réwna sie zeru, nie nastepuje komutacja przekaznika kontroli obcigzenia.

1.3.3.4 Sterowanie (sygnalizacja przedrozruchowa)

UWAGA! Dla prawidtowej pracy przekaznik powinien zostaé¢ witaczony zgodnie z trybem
2 —réwnolegta praca kanatéw (pkt 1.1. Zastosowanie).
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Rysunek 5 — Algorytm , Sterowania(sygnalizacja przedrozruchowa)”

Po podaniu napiecia zasilajgcego na przekaznik nastepuje:

- zatgczenie przekaznika kontroli obcigzenia pierwszego kanatu: zaswieci sie czerwona dioda LED pier-wszego
kanatu i zielona dioda LED drugiego kanatu (wstepne podanie sygnatu ze statym opéznieniem 10 s);

- po uptywie czasu opdéznienia przekaznik kontroli obcigzenia pierwszego kanatu zostaje odigczony na staty
czas przerwy (30 s), dioda LED kanatu zmienia kolor Swiecenia na zielony.

- po uptywie czasu 30 s przerwy przekaznik kontroli obcigzenia pierwszego kanatu zostaje wigczony, dioda LED
kanatu zmienia kolor $wiecenia na czerwony (ponowne podanie sygnatu ze statym opéznieniem 30 s);.

- po uptywie czasu ponownego opoéznienia przekaznik kontroli obcigzenia pierwszego kanatu zostaje odigczony,
dioda LED kanatu zmienia kolor $wiecenia na zielony. Nastepnie zostaje wigczony przekaznik kontroli obcigzenia
drugiego kanatu, dioda LED drugiego kanatu zmienia kolor $wiecenia na czerwony, a przekaznik przechodzi w stan
spoczynku.

Ponowne wigczenie przekaznika nastepuje po odtgczeniu i ponownym podaniu napiecia zasilajgcego.

UWAGI:
1. W tym trybie nie dziatajg regulatory nastaw czasowych (T1, T2) oraz przetgczniki zakresu regulacji (D1, D2),

REV-201M NOVATEK-ELECTRO
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czas nastaw jest staty. Algorytm pracy "zatgczenie-przerwa-zatgczenie" i state opdznienia czasowe mogg zostac
zmienione wedtug zyczenia zamawiajgcego.

2. W przekazniku zostaje uruchomiona zaprogramowana blokada, ktéra nie pozwala na wigczenie przekaznika
kontroli obcigzenia kanatu 2, dopdki przekaznik kontroli obcigzenia kanatu 1 pozostaje wtgczonym.

1.3.3.5 ,Impulsowy 2"

Na rysunku 6 przedstawiono algorytm pracy przekaznika “Impulsowy 2”.

Odliczanie czasu na kazdym kanale rozpoczyna sie od momentu podania zasilania na styki "L1-N", (kanat 1) i
"L2-N", (kanat 2). Opoznienie jest ustawiane za pomocg pokretet potencjometréw 2,3,7,8 (rysunek 1). Kazdy kanat
posiada dwie regulacje T1 i T2. Op6znienie odtgczenia kanatu jest zdefiniowane jako suma opéznien ustawionych za
pomoca dwdch potencjometréw (T1 + T2).

Gdy na kanale pojawia sie zasilanie, wtgcza sie przekaznik obcigzenia, zaczyna $wieci¢ czerwona dioda LED
tego kanatu i rozpoczyna sie odliczanie czasu op6znienia T1 + T2. Po uplywie opOznienia przekaznik napiecia
zostaje wytgczony, dioda LED zmienia kolor swiecenia na zielony, a przekaznik przechodzi w stan czuwania.

Ponowne wigczenie przekaznika nastepuje po odtgczeniu i ponownym podaniu napiecia zasilajgcego.
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Rysunek 6 — Algorytm pracy przekaznika “Impulsowy 2”

1.3.3.6,,Cykliczny 2" (z op6znieniem odtaczenia)
Na rysunku 7 przedstawiono algorytm pracy przekaznika “Cykliczny (z op6znieniem odtgczenia)”.
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Rysunek 7 — Algorytm pracy przekaznika “Cykliczny 2”

Odliczanie czasu na kazdym kanale rozpoczyna sie od momentu podania zasilania na styki "L1-N" (kanat 1) i "L2-N"
(kanat 2). Kazdy kanat posiada dwie regulacje T1i T2.

Gdy na kanale pojawia sie zasilanie, zostaje wigczony przekaznik obcigzenia i rozpoczyna sie odliczanie czasu
T1, ktéry jest ustawiony za pomoca pokretet potencjometrow 2, 7 (rysunek 1) dla 1. i 2. kanatéw odpowiednio —
czas pracy. Zaswieci sie czerwona dioda LED kanatu.

Po uptywie opdznienia czasu T1, przekaznik obcigzenia zostaje odtgczony i rozpoczyna sie odliczanie czasu
T2, ktéry jest ustawiony za pomoca pokretet potencjometréow 2, 7 (rysunek 1) dla 1. i 2. kanatéw odpowiednio —
czas przerwy. Dioda LED kanatu zmienia kolor $wiecenia na zielony.

Po uptywie op6znienia czasu T2 przekaznik obcigzenia zostaje wytgczony, dioda LED kanatu zmienia kolor
Swiecenia na czerwony i cykl pracy przekaznika powtarza sie (rozpoczyna sie odliczanie czasu op6znienia T1 itd.).

Uwaga: Jezeli zakres czasowy potencjometru T1 jest rowny zeru, przelgczenie przekaznika obcigzenia nie
nastgpi.

1.3.3.7 Op6znienie odtaczenia
Na rysunku 8 przedstawiono algorytm pracy przekaznika “Opoznienie odtgczenia”.

NOVATEK-ELECTRO REV-201M
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Rysunek 8 - Algorytm pracy przekaznika “Op6znienie odtaczenia”

Po podaniu na kanat drugi napiecia zasilajgcego zaczyna s$wieci¢ zielona dioda LED kanatu drugiego, a
przekaznik przechodzi do trybu czuwania.

Gdy na pierwszym kanale pojawia sie napiecie zasilajgce, zaczyna Swieci¢ zielona dioda LED tego kanatu i
rozpoczyna sie odliczanie czasu T1 + T2 pierwszego kanatu.

Po uptywie op6znienia przekaznik napiecia kanatu drugiego zostaje wylgczony, dioda LED kanatu drugiego
zmienia kolor $wiecenia na czerwony, a przekaznik przechodzi do trybu czuwania.

Gdy na pierwszym kanale zanika napiecie zasilajgce, zielona dioda LED pierwszego kanatu gasnie i rozpoczyna
sie odliczanie czasu T1 + T2 kanatu drugiego.

Po uptywie opo6znienia przekaznik napiecia kanatu drugiego zostaje wylgczony, dioda LED kanatu drugiego
zmienia kolor Swiecenia na zielony, a przekaznik przechodzi do trybu czuwania.

Uwaga: W danym trybie napiecie zasilajgce kanatu drugiego stuzy jako zasilanie podstawowe przekaznika, a
wejscie zasilania pierwszego kanatu stuzy jako sygnat sterowania.

2 PRACA PRZEKAZNIKA
2.1 PRZYGOTOWANIE PRZEKAZNIKA DO PRACY

Uwaga - Wszelkie podtaczenia (odigczenia) nalezy wykonywaé przy odtgczonym napieciu.

Przed podtgczeniem przekaznika nalezy dokonac¢ niezbednych ustawien.
Ustawienia dokonywane sg w nastepnej kolejnosci:

e Ustawienie algorytmu pracy

e Ustawienie zakresow czasowych

UWAGI:

1 W przypadku zmiany algorytmu pracy przekaznika przy podanym napieciu nalezy uwzgledni¢, ze nowo
ustawiony algorytm zostanie uruchomiony dopiero po odtgczeniu napiecia (na czas nie krétszy niz 1 s) i
ponownym wigczeniu zasilania przekaznika.

2 W przypadku zmiany nastaw czasowych przekaznika przy podanym napieciu nalezy uwzgledni¢, ze
Zmienione nastawy czasowe zaczng obowigzywac od nastepnego cyklu pracy przekaznika.

2.1.1 Ustawienie algorytmow pracy

Krétka lista algorytmow jest podana w tabeli 2. Doktadny opis algorytmow pracy zostat podany w pkt 1.3.3.

Zdefiniowac¢ potrzebny algorytm pracy przekaznika wg tabeli 2 i ustawi¢ odpowiednie potozenie przetgcznikéw
A (rysunek 1).



Tabela 2

Ne Nazwa A Opis

Po podaniu napiecia zasilajgcego rozpoczyna sie odliczanie usta-
BBB wionego czasu opoéznienia T1+T2, po uptywie ktdérego nastepuje

zwarcie stykow przekaznika i przejscie przekaznika w stan
spoczynku.

1 |Opodznienie zatgczenia

Po podaniu napiecia zasilajgcego rozpoczyna sie odliczanie usta-
wionego czasu opo6znienia T2, po uptywie ktérego nastepuje zwarcie

2 |Impulsowy 1 |;||;|E| stykdéw przekaznika na ustawiony okres czasu T1, a po uptywie T1
nastepuje rozwarcie stykéw i przejscie przekaznika w stan
spoczynku.

Po podaniu napiecia zasilajgcego rozpoczyna sie odliczanie
ustawionego czasu opéznienia T1, po uptywie ktérego nastepuje

3 |Cykliczny 1 EIE”;I zwarcie stykow przekaznika przez ustawiony okres czasu T2.

Po uptywie opéznienia T2 nastepuje rozwarcie stykdéw przekaznika,
a przekaznik rozpoczyna wykonywanie programu od poczagtku.

Po podaniu napiecia zasilajgcego nastepuje zwarcie stykow (1,2)
przekaznika, rozpoczyna sie odliczanie statego czasu opo6znienia 10
Sterowanie (sygnalizacja S, po uptywie ktérego_ nqstepuje rozwarcie stykow (1,2) i_odliczan!e
4 |przedrozruchowa) I;IEIEI statego czasu opOznienia 30 s, potem znowu nastepuje zwarcie

stykow (1,2) na staty czas opo6znienia 30 s, po uptywie ktérego
nastepuje rozwarcie stykow (1,2) zwarcie stykow (4,5) i przejscie
przekaznika w stan spoczynku.

Po podaniu napiecia zasilajgcego nastepuje zwarcie stykow

o _ przekaznika przez ustawiony czas T1+T2, po uptywie op6znienia
5 |Opoznienie odgczenia E]BB nastepuje rozwarcie stykow i przejscie przekaznika w stan
czuwania.

Po podaniu napiecia zasilajacego nastepuje zwarcie stykow
przekaznika przez ustawiony czas T1, po uptywie opOznienia
Cykliczny 2 HI;IEI nastepuje rozwarcie stykow i przejscie opdznienia ustawiony okres

czasu T2.
Po uptywie opdznienia T2 przekaznik rozpoczyna wykonywanie
programu od poczgtku.

Po podaniu na kanat drugi napiecia zasilajgcego przekaznik
przechodzi do trybu czuwania (styki pierwszego (1,2) i drugiego
(4,5) kanatéw sg rozwarte).
Gdy na pierwszym kanale pojawia sie napiecie zasilajgce,
rozpoczyna sie odliczanie czasu T1 + T2 pierwszego kanatu. Po
7 | Opéznienie odigczenia HEIEI uplywie opoéznienia nastepuje zwarcie stykéw (4, 5) kanatu
drugiego, a przekaznik przechodzi do trybu czuwania.
Gdy na pierwszym kanale zanika napiecie zasilajgce, rozpoczyna
sie odliczanie czasu T1 + T2 kanatu drugiego. Po uptywie
opdznienia nastepuje rozwarcie stykdw (4,5) kanatu drugiego, a
przekaznik przechodzi do trybu czuwania.

Po podaniu napiecia zasilajgcego przekaznik znajduje sie w stanie
HEIEI czuwania. Diody LED (1,6 rysunek 1) migajg na przemian na

przemian czerwonym i zielonym Swiattem, styki przekaznika sg
normalnie otwarte.

8 |Zarezerwowano

Uwaga: W przypadku zastosowania algorytmu 4 (algorytm sterowania) przekaznik nie reaguje na jakgkolwiek
zmiane potozenia wytgcznikéw (D1, D2 rysunek 1) i nastaw czasowych (T1, T2 rysunek 1).

2.1.2 Ustawienie zakreséw czasowych

Regulacja zakreséw czasowych odbywa sie za pomoca potencjometréw 2, 3 (rysunek 1) pierwszego kanatu i
7, 8 (rysunek 1) drugiego kanatu, a zakresy regulacji ustawiane sg za pomocg przetgcznikéw 4, 9 (rysunek 1)
pierwszego i drugiego kanatu zgodnie z tabelg 3:



Tabela 3
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Pozycja wytgcznikéw (D1, D2)

Zakres regulacji T1

Zakres regulacji T2

i 0-1sec 0-10 sec
@ 0-10 sec 0—100 sec
E 0-100 sec 0—1 min
m 0—1 min 0 — 10 min
m 0 - 10 min 0 — 100 min
@ 0 — 100 min 0-1h
@ 0-1h 0-10h
@ 0-10h 0-20h

Uwaga: W przypadku regulacji czasu za pomocg potencjometrow 2, 3 (rysunek 1) nalezy uwzgledni¢,
ze na krancach zakresu wystepuje martwa strefa spowodowana specyfikg budowy potencjometru.

2.1.3. Podtaczanie przekaznika

Podtaczy¢ przekaznik wedtug rysunku 9 zgodnie z wybranym trybem pracy.

BV o s, e s g ik 24V i mears et e i
Faza 2 QA1 1 1 0A2 R ez raza 2 QM L
~230y i " ~230V ~230v -
ZERO T : I ZERO ZERO I I T 24V
(-24V) .4 (-24V) s 3
N Y Y (YIS N ISRy
7 8 9 10 11 12 7 8 9 10 11 12
L1 N +24+24 L2 N L1 N +24+24 L2 N
OBCIAZENIE1| REV_201M OBCIAZENIE 2 REV_201M OBCIAZENIEZ2|
OBCIAZENIE 1
VD ) "¢l L &£
1 2 3 4 5 & 1 2 3 45 &8
dllelle!el e GGG G

QA — Wyigcznik nadmiarowo-pradowy (bezpiecznik) max. 7 A

Rysunek 9 - Podtgczenie przekaznika w zaleznosci od trybu pracy

UWAGA! Nie dopuszcza sie do jednoczesnego stosowania napiecia zewnetrznego 24V
i napiecia sieciowego 230 V.
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2.2 DZIALANIE PRZEKAZNIKA

Poda¢ na przekaznik napiecie zasilajgce. Zaswieci sie odpowiednia dla kazdego kanatu zielona dioda LED,
nastepnie rozpoczyna sie odliczanie zakreséw czasowych zgodnie z wybranym algorytmem pracy (patrz pkt 2.1.1).

Gdy przekaznik kontroli obcigzenia jest wigczony (zwarte styki 1-2 pierwszego kanatu, 4-5 drugiego kanatu),
zielona dioda LED zmienia kolor Swiecenia na czerwony.

3 OBSLUGA TECHNICZNA
3.1 ZASADY BEZPIECZENSTWA
3.1.1 W REV-201M WYSTEPUJE NAPIECIE NIEBEZPIECZNE DLA ZYCIA

Podczas obstugi technicznej, usuniecia usterek i prac montazowych REV-201M
i podtaczone do niego urzadzenia nalezy odtaczy¢ od sieci.

3.1.2 Urzadzenie nie jest przeznaczone do stosowania w warunkach wystepowania wibracji i obcigzen
uderzeniowych.

3.1.3 Niedopuszczalny jest kontakt stykow listew zaciskowych i elementow wewnetrznych urzgdzenia z wodag

3.1.4 Zabronione jest stosowanie urzgdzenia w srodowisku agresywnym z zawartoscig w powietrzu kwasow,
zasad, olejow itp.

3.1.5 Podtaczenie, regulacja i obstuga techniczna urzgdzenia muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel, ktory zapoznat sie z niniejszg Instrukcjg obstugi.

3.1.6 Podczas eksploatacji i obstugi technicznej nalezy przestrzega¢ wymagania dokumentow normatywnych:
“Zasady eksploatacji technicznej uzytkowych instalacji elektrycznych” i “Zasady BHP podczas eksploatacji
uzytkowych instalacji elektrycznych”.

3.2 ZAKRES CZYNNOSCI

Zalecana czestotliwo$¢ przegladéw technicznych: co 6 miesiecy.

Zakres czynnosci zwigzanych z obstugg techniczng obejmuje wizualng ocene, podczas ktoérej sprawdzana jest
niezawodnos$¢ podtgczen przewoddéw do zaciskéw przekaznika oraz brak wyszczerbien i peknieé.

4 TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE

Przekaznik w oryginalnym opakowaniu moze by¢ transportowany jakimkolwiek srodkiem transportu zgodnie z
obowigzujgcymi wymaganiami dotyczgcymi przewozu towarow.

Podczas transportu, roztadunku i przechowywaniu nalezy zabezpieczy¢ przekaznik przed uszkodzeniami
mechanicznymi i wilgocia.

5 WARUNKI GWARANCJI

5.1 Czas eksploatacji przekaznika wynosi 10 lat. Po uptywie czasu eksploatacji nalezy zwrdci¢ sie do producenta.

5.2 Okres przechowywania wynosi 3 lata.

5.3 Okres gwarancji na urzgdzenie wynosi 5 lat od daty sprzedazy.

W czasie trwania okresu gwarancji producent zapewnia bezptatng naprawe urzgdzenia pod warunkiem
przestrzegania przez uzytkownika wymagan Instrukcji obstugi.

5.4 REV-201M nie podlega obstudze gwarancyjnej w nastepujgcych przypadkach:

- zakonczenia okresu gwarancji;

- uszkodzen mechanicznych;

- $ladow dziatania wilgoci lub obecnosci obcych przedmiotéw wewnatrz urzgdzenia;

- otwarciu obudowy i samodzielnej naprawy;

- gdy uszkodzenia powstalty w wyniku przekroczenia maksymalnych dopuszczalnych wartosci prgdu lub
napiecia okreslonych w Instrukcji obstugi.

Obstuga gwarancyjna zapewniana jest w miejscu dokonania zakupu.

5.5 Gwarancja producenta nie obejmuje zwrotu bezposrednich lub posrednich kosztow zwigzanych z
transportem urzgdzenia do miejsca dokonania zakupu lub do zaktadu producenta.

5.6 Producent zapewnia obstuge pogwarancyjna.

Prosimy pamieta¢: W przypadku zwrotu lub przestania urzgdzenia do naprawy gwarancyjnej lub pogwarancyjnej w polu
informacji o reklamacji nalezy doktadnie opisa¢ przyczyne zwrotu.

6 CERTYFIKAT INSPEKCYJNY

Dziat Kontroli Jakosci potwierdza, ze REV-201M zostat wykonany zgodnie z aktualng dokumentacjg
techniczng oraz uznany za nadajacy sie do bezpiecznej eksploatacji.

NOVATEK-ELECTRO REV-201M
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pieczatka Kierownik Dziatu Jakosci Data produkcji

Data sprzedazy

7 INFORMACJE O REKLAMACJACH

Ze wszystkimi pytaniami prosimy zwracac sie do producenta:

"Novatek-Electro” Novatek-Electro Polska sp. z 0.0.
59, Ulica Admirafa tazariewa, Ostrobramska 75 lok. 3.07
Odessa, Ukraina, 65007 04-175 Warszawa

Tel:+38 048 738-00-28; Tel.+48 22 611 77 22

www.novatek-electro.com

REV-201M NOVATEK-ELECTRO



