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System zarzgdzania jakoScig opracowywania i procesu produkcji spetnia wymagania 1SO 9001:2015

Przed uzyciem urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢ Instrukcje obstugi.
Jezeli temperatura urzadzenia po transporcie lub przechowywaniu rézni sie od temperatury otoczenia, przy
ktérej przewidywana jest praca urzgdzenia, przed podtgczeniem do sieci elektrycznej nalezy odczekac¢ dwie

godziny (na elementach urzgdzenia moze skrapla¢ sie wilgo¢).
Do czyszczenia urzgdzenia nie nalezy uzywac¢ materiatdw sciernych ani zwigzkow organicznych (alkoholu,

benzyny, rozpuszczalnikow itp.).
NIE OTWIERAC | NIE NAPRAWIAC URZADZENIA SAMODZIELNIE.
A Elementy urzgdzenia mogg znajdowac sie pod napieciem w sieci.

NIE OTWIERAC ANI NIE N'APRAWI’AC ZABEZPIECZANEGO URZADZENIA, JESLI JEST
PODLACZONY DO STYKOW WYJSCIOWYCH URZADZENIA

NIE UZYWAC URZADZENIA W WARUNKACH WYSOKIEJ WILGOTNOSCI.

A NIE WOLNO EKSPLOATOWAC URZADZENIA W PRZYPADKU MECHANICZNYCH USZKODZEN

OBUDOWY.
NIE DOPUSCIC, ABY DO URZADZENIA DOSTALA SIE WODA.

Urzadzenie nie jest przeznaczone do odtgczania obcigzenia w przypadku zwar¢.

Stosowanie urzgdzenia jest bezpieczne pod warunkiem przestrzegania zasad eksploatacji.

Ukraina, Odessa www.novatek-electro.com


http://novatek-electro.com/ua/
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1 PRZEZNACZENIE

Uniwersalny blok zabezpieczenia silnikéw elektrycznych UBZ-301 (5-50A) (zwany dalej blokiem, urzgdzeniem)
przeznaczony jest do ciggtego monitorowania parametrow napiecia sieciowego oraz wartosci skutecznych prgdow
fazowych/liniowych dla tréjfazowych urzadzen elektrycznych 400-415 V / 50 Hz, przede wszystkim dla asynchronicznych
silnikow elektrycznych (ES) o mocy od 2.5 kW do 25 kW, takze w sieciach z izolowanym punktem neutralnym.

Zapewnia peing i skuteczng ochrone urzadzen elektrycznych poprzez odtgczenie ich od sieci i/lub zablokowanie
ich uruchomienia w nastepujgcych przypadkach:

- stabe napiecie sieciowe (niedopuszczalne skoki napiecia, zanik fazy, rotacja i fuzja faz, niezrownowazenie
napiecia fazowegol/liniowego);

- przecigzenia mechaniczne (symetryczne przecigzenia na prgdach fazowych/liniowych) - zabezpieczenie
przecigzeniowe z zalezng zwiokg czasows;

- przecigzenia niezréwnowazonym pradem fazowym/liniowym spowodowane wewnetrznymi usterkami silnika -
ochrona przed niezrownowazeniem prgdéw fazowych, po ktérej nastepuje automatyczny zakaz ponownego
zafgczenia;

- niezrbwnowazone prady fazowe bez przecigzenia spowodowane btedami w izolacji silnika i/lub przewodu
zasilajgcego;

- utrata momentu obrotowego na wale silnika ("suchobieg" dla pomp) - zabezpieczenie przed minimalnym
pragdem rozruchowym i/lub roboczym:;

- z niedopuszczalnie niskg izolacjg do ramy - sprawdzi¢ przed witgczeniem z blokadg rozruchu w przypadku
stabej izolacji;

- uziemienie uzwojenia stojana podczas pracy - zabezpieczenie przed pragdem uptywowym.

Urzagdzenie zapewnia ochrone urzgdzenh elektrycznych poprzez sterowanie cewkg rozrusznika magnetycznego
(stycznika).
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1 — pokretto do ustawiania pradu znamionowego;

2 — pokretto nastawcze pradu roboczego ( + % In);

3 — pokretfo nastawy czasu T2(sec) (czas podwojnego wytgczenia przecigzenia);
4 — do regulacji pracy stuzy potgczone pokretto regulacji Umin/Umax;

5 — pokretto zmiany fazy;

6 — pokretto nastawy pradu minimalnego;

7 — pokretfo ustawiania czasu automatycznego zamykania;

8 — zielona dioda LED obecno$ci sieci/wskaznik ustawionego prgdu znamionowego;
9, 10, 11 — czerwone diody sygnalizujgce alarm:;

12 — zielona dioda LED przetgczania obcigzenia;

13 — zaciski wyjsciowe;

14 — zaciski wejsciowe (10,11,12 — komunikacja z jednostkg wymienng BO-01);
15 — zacisk kontroli izolacji.

Rysunek 1

Wykonuje nastepujgce funkcije:
- tatwe i doktadne ustawienie pragdu znamionowego silnika za pomocg standardowej skali prgdu znamionowego
(patrz tabela 2);
- ustawienie prgdu roboczego silnika innego niz wartosci standardowe, z uwzglednieniem trwale
dopuszczalnego przecigzenia;



-3-

- wyzwalacz przecigzeniowy z zaleznym opdznieniem czasowym. Charakterystyka prgdowo-czasowa
przedstawiono na rysunku 2. Charakterystyka oparta jest na warunkowo zimnym silniku. Podczas pracy
rozwigzywane jest roznicowe rownanie bilansu cieplnego silnika. Takie podejscie pozwala na uwzglednienie
poprzedniego stanu silnika i najbardziej wiarygodne podjecie decyzji o obecnosci przecigzenia termicznego.
Metoda ta pozwala réwniez uwzgledni¢ nagrzewanie sie silnika podczas rozruchdéw i ograniczy¢ (na zyczenie
klienta) ich liczbe w jednostce czasu;

- mozliwe jest przesuniecie charakterystyki prgdowo-czasowej zaréwno na osi prgdu (potencjometr NeNe 1, 2)
jak i na osi czasu (potencjometr Ne 3 - podwojny czas przecigzenia);

- ustawienie minimalnych/maksymalnych progéw napiecia, napiecia liniowego i prgdu fazowego oraz czasu
automatycznego ponownego zatgczenia, wedtug uznania klienta, niezaleznie;

- wskazanie rodzaju usterki, obecnosci napiecia sieciowego, zakresu prgdu, na ktory nastawione jest
urzadzenie oraz obcigzenia;

- poprzez jednostke komunikacyjng BO-01 umozliwia wymiane i przesytanie informacji poprzez RS-485
(BO-01 jest dostepny na zyczenie).

2 PRZEPISY OGOLNE

Urzadzenie jest mikroprocesorowym urzgdzeniem cyfrowym o wysokim stopniu niezawodnosci i doktadnosci. Nie
wymaga sprawnego zasilania - monitorowane napiecie jest jednoczesnie

Monitorowane napiecie jest jednoczesnie napieciem zasilania. Oddzielne, niezalezne monitorowanie napiecia
sieciowego i w przypadku usterek napiecia sieciowego urzgdzenie automatycznie ponownie zatgcza obcigzenie po
przywroceniu napiecia; jesli usterka jest spowodowana przez wewnetrzne btedy silnika (ujemny prad sekwencyjny,
symetryczne napiecie sieciowe, pragdy uptywowe itp.), ponowny rozruch jest zablokowany.

Urzgdzenie wyposazone jest w trzy toroidalne czujniki prgdu, z ktérych dwa sg czujnikami pradu
fazowegol/liniowego (CT1, CT2), przez ktdre doprowadzone sg przewody fazy zasilania. Trzeci czujnik ma wiekszg
Srednice i jest czujnikiem pradu réznicowego (DCT), przez ktéry doprowadzone sg trzy przewody zasilajgce. Zaciski
6, 7, 8, 9 taczg urzgdzenie rownolegle z siecig zasilajgcg, ktéra ma by¢ monitorowana. Wyjscie posiada styk
normalnie otwarty i normalnie zamkniety (zaciski 1, 2, 3, 4). Zaciski wyjsciowe 3-4 sg podigczone w obwodzie
zasilania cewki rozrusznika (w obwodzie sterowania). Zacisk 5 stuzy do kontroli poziomu izolacji. Schemat
elektryczny urzgdzenia przedstawiono na rysunku 3.

W momencie zadziatania urzgdzenia, obcigzenie zostaje odtgczone poprzez przerwanie zasilania cewki
rozrusznika magnetycznego poprzez roztgczajace styki 3-4.

Tabela 1 — Charakterystyka stykéw wyjsciowych 1-2-3-4

Maks. prad przy U~250V | Moc maks. | Maks. dlugos¢ dodatkowa ~ MaILsI;Cp:?g \5’ rzy
cosp =04 3A
cos @ = 1.0 5A 2000 VA 460 V 3A

Potencjometry, ktérych gniazda znajdujg sie na froncie urzadzenia, stuzg do ustawiania wartosci zadanych i
progow.

2.1 Prad znamionowy ustawiany jest za pomocg potencjometru 1. Potencjometr ma jedenascie pozycji. Kazda
pozycja odpowiada okreslonej wartosci standardowej skali prgdu znamionowego (tabela 2). Kazda pozycja
charakteryzuje sie okreslong liczbg btyskéw zielonej diody «ON». W celu ustawienia prgdu znamionowego nalezy
ustawi¢ pokretto potencjometru w odpowiedniej pozyciji; liczba mignie¢ diody LED «ON» $wieci sie bez mrugania, a
prad znamionowy jest uwazany za nieokreslony, znajdujg sie "martwe strefy".

Tabela 2 — Tabela prgdéw znamionowych

Podzialy potencjometru Ne1 Prad znamionowy, A Zielona dioda miga «ON»
1 5 1 mig. - pauza
2 6.3 2 mig. - pauza
3 8 3 mig. - pauza
4 10 4 mig. - pauza
5 125 5 mig. - pauza
6 16 6 mig. - pauza
7 20 7 mig. - pauza
8 25 8 mig. - pauza
9 32 9 mig. - pauza
10 40 10 mig. - pauza
11 50 11 mig. - pauza

Rekomendacja. Jezeli ma by¢ ustawiony prad roboczy inny niz podany w tabeli prgdéw znamionowych,
potencjometr Ne 1 nalezy ustawi¢ na najblizszg wartos¢ na skali prgdu znamionowego, a potencjometr Ne 2 nalezy
dodac lub zmniejszy¢ procentowo w stosunku do ustawionej wartosci 0 wymagang ilosc.
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Uwagi:

1. Stale zielone «ON» diody LED wskazuje, ze potencjometr jest ustawiony w "martwej strefie".
Potencjometr nalezy ustawi¢ tak, aby dioda LED migafa, a liczba mignie¢ odpowiadafa ustawionemu pradowi
znamionowemu;

2. Prady znamionowe nalezy ustawi¢ zgodnie ze schematem pofaczen (gwiazda/trojkat) podanym w
karcie katalogowej silnika.

2.2 Korekty. Urzadzenie posiada siedem niezaleznych regulacji. Dla utatwienia, gniazda potencjometrow
regulacyjnych sg pokazane z przodu urzadzenia, jak na rysunku 1:

1 - In(A) — nastawa pradu znamionowego, jedenascie pozycji, kazda odpowiadajgca okreslonemu prgdowi z
tabeli pradu znamionowego; posiada strefe martwg pomiedzy pozycjami, w ktorej stale swieci zielona diod «ON»
CBITUTbCS MOCTINHO;

2 — «% In» — prad roboczy w procentach prgdu znamionowego, dziesie¢ dziatek + 15 %; w srodkowym
potozeniu potencjometru - 0 %, czyli prad roboczy rowny prgdowi znamionowemu;

3 — «T2(sec)» — czas zadziatania przecigzenia przy dwukrotnym przecigzeniu od ustawionego prgdu roboczego;
w potozeniu srodkowym odpowiada 58 - 60 sekund; obrét w lewo zmniejsza go, w prawo zwieksza. Minimalny czas
to 10 sekund, maksymalny czas to 100 sekund. Przesuwa charakterystyke prgdowo-czasowg wzdtuz osi czasu;

4 — «Un(%)» — kombinowana regulacja progu napiecia maksymalnego/minimalnego w procentach od napiecia
nominalnego. Zgodnie z tym progiem urzgdzenie sprawdza poziom napiecia sieciowego przed zatgczeniem
obcigzenia i w zaleznosci od jego wartosci wiacza lub wytgcza zatgczenie obcigzenia. Po regulacja napiecia jest
zachowana, ale decyzja o zadziataniu jest podejmowana na pradach;

5 — «PI(%)» — regulacja progu zadziatania pragdu wstecznego, dziesie¢ podziatéw. Parametr ten jest obliczany
jako stosunek prgdu wstecznego do pradu postepowego.

Jezeli stosunek ciggow pradowych jest dwukrotnie wiekszy od stosunku ciggéw napieciowych
wstecznych do postepowych - przyjmuje sie, ze usterka spowodowana jest wadami w silniku, a nie btedem
w sieci. W takiej usterce ponowne zamkniecie jest zabronione, a urzadzenie jest zablokowane;

6 — «Imin(%ln)» — dostosowuje prég zadziatania do minimalnego pradu pracy, jako procent ustawionego pradu
pracy. Dziesie¢ podziatéw od 0 do 75%: w pozycji "0" - wyjscie;

7 — «Ton(sec)» — czas automatycznego ponownego zamkniecia w sekundach; 0 do 600 sekund, skala
logarytmiczna.

2.3 Wyswietlacz

- zielona dioda «ONy», sygnalizuje obecnos$¢ napiecia sieciowego. W trybie migajgcym liczba btyskéw miedzy
przerwami odpowiada konkretnemu prgdowi znamionowemu z tabeli 2, "martwa strefa" to state Swiecenie. Podczas
ustawiania prgdu znamionowego nalezy uzyskac tryb migania;

- zielona dioda LED «LOAD», wskazuje, ze obcigzenie jest wtgczone (zwarcie zaciskow 3-4);

- czerwona dioda LED «INSULATION», sSwieci stale przed uruchomieniem w przypadku niedopuszczalnie
niskiej izolacji uzwojenia stojana i/lub kabla zasilajgcego (mniej niz 500 kQ) oraz podczas dziatania wyzwalacza
roznicowego. Urzadzenie jest zablokowane.

- dioda czerwona «FAILURE U» — usterka napiecia sieciowego. Tryb migajgcy przy: niedopuszczalnym
podnapieciu/nadnapieciu, asymetrii faz napiecia sieciowego, zaniku fazy; nieprawidtowej kolejnosci faz lub fuzji
faz - wszystkie trzy czerwone diody migaja na przemian;

- dioda czerwona «OVERLOAD» — migajgca — gdy $redni prad fazowy przekracza prad znamionowy. Po
zadziataniu przecigzenia - swieci na state przez 0.9 czasu ponownego zatgczenia.

3 DANE TECHNICZNE

Nominalne napiecie sieci, V 400/415
Czestotliwos¢ sieci, Hz 45 -55
Sktad harmoniczny (niesinusoidalny) napiecia zasilajgcego EN 50160
Zakres prgdu znamionowego, A 5-50
Zakrecs nastawy pradu roboczego, w % wartosci nominalnej +15
Zakres regulacji czasu dla podwojnego przecigzenia, sek 10-100
Zakres regulacji progu napiecia, procent wartosci nominalnej +(5-20)
Zakres kontroli przesuniecia fazowego, % 5-20
Zakres regulacji progu Imin jako % wartosci roboczej (nominalnej) 0-75
Zakres regulacji czasu wigczenia (Ton), sek 0-600
Czas pierwszego obcigzenia przy Ton=0, sek 2-3
Czas zadziatania przecigzenia prgdowego Przez béi;gﬁa skale
Czas reakcji na zaktécenia napiecia, sec 2
Czas zadziatania pradu w przypadku usterek innych niz przecigzenie, sec 2
Stata wartos¢ zadana pradu uptywu, A 0.5
Prég monitorowania rezystanciji izolacji, kOhms 500+20
Histereza napiecia (faza/linia), V 10/17
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Histereza ciepta, % ciepta zgromadzonego przy wytgczeniu 33
Doktadnos¢ aktualnego progu, w procentach Inom, max. 2-3
Doktadno$¢ progu napiecia, V, maks 3
Doktadnos$¢ wykrywania przesuniecia fazowego, %, maks. 15
Napiecie, przy ktérym utrzymywana jest wydajnos¢, procent wartosci nominalnej 50 -150
Pobor mocy (pod obcigzeniem), VA, maks. 3.0
Maksymalny przetgczalny prad stykow wyjsciowych, A 5
Trwatos¢ taczeniowa stykow wyjsciowych: - pod obcigzeniem 5A, razy, co najmniej 100 000
- pod obcigzeniem 1A, razy, co najmniej 1 min.

Klasa ochrony: - urzadzenie IP 40

- zaciski IP 20
Projektowanie klimatu NF 3.1
Zakres temperatury roboczej, ° C od -35 do +55
Dopuszczalny stopien zanieczyszczenia Il
Kategoria przepiecia Il
Napiecie znamionowe izolacji, V 450
Napiecie znamionowe wytrzymywane na impulsy, kV 4
Przekroj przewodow do podtgczenia do zaciskow, mm? 05-2
Moment dokrecenia $rub zaciskowych, N*m 0,4
Waga, kg, max 0.200
Wymiary (rys. 1) - cztery moduty typu S
Montaz - na standardowej szynie DIN 35 mm
Urzadzenie zachowuje swojg funkcjonalno$¢ w kazdej pozycji w przestrzeni

Urzgdzenie spetnia wymagania: EN 60947-1; EN 60947-6-2; EN 55011; EN 61000-4-2.
Brak szkodliwych substancji w ilosciach przekraczajgcych wartosci graniczne dopuszczalne stezenia.

4 DZIALANIE BLOKU
4.1 Po podaniu napiecia na urzadzenie, przed wigczeniem przekaznika wyjsciowego nalezy sprawdzi¢:

- poziom izolacji uzwojenia stojana do masy. Jesli rezystancja izolacji jest mniejsza niz 500+20 kQ obcigzenie
nie jest wtgczone i czerwona dioda LED «INSULATION» $wieci.

- jakos¢ napiecia sieciowego: faza do fazy, symetria, napiecie r.o.b. - w przypadku wystgpienia ktdregokolwiek
z czynnikéw zakiocajgcych obcigzenie nie zatgczy sie, miga czerwona dioda «FAILURE Uby;

- prawidtowa kolejnos¢ faz, brak fuzji faz - w przypadku wystgpienia ktéregokolwiek z czynnikow zaktdcajgcych
obcigzenie nie jest zatgczane, wszystkie czerwone diody migaja na przemian.

Jezeli wszystkie parametry sg OK, to po czasie Ton(sec) wtgcza sie przekaznik wyjsciowy urzgdzenia (piny 3-4
zwarte, piny 1-2 rozwarte) - zapala sie zielona dioda «LOAD». Jesli nie pojawiajg sie zadne prady obcigzenia
(mniej niz 2% wartosci nominalnej), obcigzenie jest uwazane za niepodiagczone do pradu, a monitorowanie i
decydowanie o jakosci napiecia i poziomie izolacji zostaje zachowane. W przypadku wystgpienia czynnikow
hamujacych podczas czasu martwego - przekaznik wyjsciowy urzadzenia zostaje wylgczony.

4.2 Po wigczeniu obcigzenia (prgdy wieksze niz 2% pradu znamionowego), urzadzenie monitoruje napiecie i
prady. Decyzje o wytgczeniu obcigzenia podejmuje sie na podstawie nastepujgcych czynnikow:

- wartos¢ pradu przekracza wartos¢ prgdu znamionowego (prad roboczy, ust. potencjometrow NeNe 1, 2, 3);
jesli wystapi przecigzenie prgdowe, ale nie nastgpi przecigzenie termiczne - czerwona dioda LED «OVERLOAD»
miga, obcigzenie nie jest wytgczone; jesli przecigzenie prgdowe spowoduje przecigzenie termiczne - obcigzenie jest
wytgczone, czerwona dioda LED «OVERLOAD» swieci sie na state, pozostaje wigczona przez 0.9 czasu Ton(sec),
wtgczone jest automatyczne ponowne zatgczenie;

- wartos¢ wzgledna sekwencji odwrocenia prgdu jest dwukrotnie wieksza od wartosci wzglednej sekwencji
odwrdcenia napiecia (ust. pot. Ne5) — obcigzenie jest wytgczone, wszystkie czerwone diody LED $wiecg sie na
state, urzgdzenie jest zablokowane i ponowne zatgczenie jest zabronione. W celu odblokowania konieczne jest
odtgczenie urzgdzenia od napiecia. Zaktada sie, ze ten rodzaj usterki jest spowodowany uszkodzeniem wewngtrz
silnika;

- warto$¢ wzgledna pradéw odwrotnej sekwencji (ust. potencjometra Ne 5), przekraczajgca wartos¢ napiecia
odwrotnej sekwencji 0 mniej niz 2 razy - obcigzenie zostaje wytgczone, miga czerwona dioda «FAILURE Uy,
automatyczne ponowne zatgczenie wigczone;

- $rednia warto$¢ pradu jest mniejsza niz Imin (ust. potencjometra Ne 6) — obcigzenie jest odigczone, wszystkie
czerwone diody migajg jednoczesnie, urzgdzenie jest zablokowane, automatyczne ponowne zatgczenie
zabronione. Aby odblokowac - wyjmij odigczenie od zasilania.

4.3 Termiczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem

W procesie tym rozwigzywane jest rownanie bilansu cieplnego silnika. Zaktada sie, ze:

- silnik byt zimny przed wigczeniem;

- gdy silnik pracuje, ciepto jest wydzielane proporcjonalnie do kwadratu natezenia pradu;
- po wytgczeniu silnik gwattownie sie schtadza.
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Charakterystyka prgdowo-czasowa przy réznych wartosciach T2 jest podana T2 (potencjometr Ne 3), gdzie:
- I/In — krotnos¢ prgdu znamionowego;
- T/T2 — rzeczywisty czas pracy w odniesieniu do T2 (ust. potencjometra Ne3).
Dla standardowej zalecanej wartosci T2 (Srednie potozenie pot. Ne3 — 60 sekund przy podwdjnym
przecigzeniu) w tabelach przedstawiono charakterystyke prgdowo-czasowa;:

I/lnom 1.1 1.2 1.4 1.7 2 2.7 3

Tsec 365 247 148 88.6 60 36.4 24.6
I/Inom 4 5 6 7 8 10 15
Tsec 13.5 8.5 5.9 4.3 3.3 2.1 0.9

Po wytgczeniu obcigzenia przez przecigzenie termiczne, zostanie ono automatycznie ponownie wtgczone:

- jesli czas Ton = 0, to przez histereze termiczng, czyli silnik powinien ostygng¢ o 33% nagromadzonego
ciepta;

- jezeli Ton nie jest 0 — z czasem Ton (ust. potencjometra Ne 7)

Wybierajgc rézne czasy Ton w celu uwzglednienia histerezy termicznej, mozna ograniczy¢ liczbe uruchomien w
jednostce czasu, poniewaz urzgdzenie zapamietuje iloSC ciepta generowanego podczas uruchamiania silnika w
trybie przerywanym.

Charakterystyka pragdowo-czasowa
9 TIT2

Rysunek 2
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5 PRZYGOTOWANIE DO PRACY | OBSLUGI

Urzagdzenie jest dostepne w peini sprawne i nie wymaga specjalnego przygotowania do pracy. Dzieki
zastosowaniu ustawien cyfrowych, wartosci zadane w urzadzeniu sg na tyle precyzyjnie ustawione, ze mozna je
ustawi¢ bez koniecznosci stosowania urzgdzen sterujgcych. W okresie eksploatacji urzadzenia, nawet przy pracy
ciggtej, nie jest konieczna zadna konserwacja, jesli urzadzenie jest eksploatowane zgodnie z zaleceniami
zawartymi w niniejszej karcie techniczne;.

Uruchomienie odbywa sie w nastepujgcy sposob:

5.1 Pokrettami potencjometréw ustawia sie prgd znamionowy (roboczy), progi i czasy zadziatania, czas
ponownego zamkniecia.

Uwaga! Podczas wykonywania prac montazowych nie nalezy uzywa¢ nadmiernej sity.

5.2 Podtagczy¢ urzgdzenie zgodnie ze schematem elektrycznym (rys. 3):

- zaciski 6 (L1), 7 (L2), 8 (L3), 9 (N) — rownolegle do monitorowanej sieci;

- do zaciskow 13, 14, 15, 16 — dwa przetworniki prgdu, z ktérych kazdy przenosi jedng z trzech fazowych linii
zasilajgcych obcigzenie; przy podtgczaniu nalezy zwrdci¢ uwage na oznaczenia przetwornikow:

1 czujnik — poczatek - zacisk 13, koniec - zacisk 14,

2 czujnik - poczatek, zacisk 15, koniec, zacisk 16.

Czujniki sa kalibrowane przez producenta na okreslone wejscia. Zmiana podtaczenia (CT1 — do zaciskéw
15,16, i CT2 - do zaciskéw 13, 14) moze spowodowac blad pomiaru i niedoktadng prace urzadzenia.

- podtaczy¢ czujnik pradu réznicowego do zaciskdéw 17, 18 — przez kitdre podigczone sg wszystkie trzy
przewody fazowe (oznaczenie potgczenia nie jest istotne);
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UWAGAI!!l Staraj sie umiesci¢ przewody fazowe biegnace przez czujnik roznicowy symetrycznie w
srodku czujnika.

Uwaga — Przy duzych pradach nalezy stosowa¢ DCT jako przekladnik o zerowej sekwencji.

- podtaczy¢ zacisk kontroli izolacji 5 do jednego ze stykdéw wyjsciowych WE;

- podtaczy¢ styki wyjsciowe (zaciski 3-4) do obwodu zasilania cewki WE (obwdd sterowania);

- do zaciskow 10, 11, 12 — podtgczy¢ modut komunikacji i transmisji danych BO-01 (dostepny na zaméwienie).

5.3 Przylozy¢ napiecie do urzadzenia. Sprawdz, czy zielona dioda LED miga, aby potwierdzi¢, ze prgd znamionowy
jest prawidtowy. Przekaznik wyjsciowy urzgdzenia wigczy sie po czasie Ton (jesli nie ma czynnikdw zakazujgcych
zadziatania. Jesli Ton = 0, to pierwsza aktywacja nastgpi po 2 — 3 sekunde.

Schemat potaczen blokowych UBZ-301

° Na schemacie przedstawiono:

WE — stycznik magnetyczny;

CWE - cewka magnetycznego rozrusznika;

] DCT — czujnik prgdu réznicowego (przektadnik pragdu
I

I

I

1

\;Qﬁ\' QF réznicowego);
CT1, CT2 — czujniki pradu;

BO-01 — jednostka wymiany i transferu (na zyczenie);
- ~ N I R QF — automatyczny wytgcznik;
1.2 3 4 5 6 7 8 9 CWE FU — bezpiecznik 6.3 A (wytgcznik automatyczny);
L\l‘l L PODLACZENIE E]""\'J\"\ WEI SE — elektryczny silnik.
FU Uwagi:
BO-01  PRZEKLADNIKI PRADOWE 1. W razie potrzeby przyciski START i STOP
101112 13 14 15 16 17 18 mogg byc wigczone w obwod zasilania sterownika
CWE;

2. Pokazane jest podtgczenie CWE 230 V. Ukfad
dla CWE 400/415 V jest podobny, cewka jest
zasilana z réznych faz przez piny 3-4;

3. Zaciski 10, 11, 12 pozostajg niewykorzystane w
cT1e przypadku braku BO-01.

CT1b ‘.

X1 X2 X3 RS-485 PC Iub
BO-01 [— > systemscapa
UsB

Podfaczy¢ urzadzenie zgodnie z przepisami bezpieczenstwa.

Zaleca sie ustawienie wartosci zadanych "na zimno". Dopuszczalne jest ustawienie wartosci zadanych
pod napieciem podczas trybu testowego, pod warunkiem przestrzegania przepisow bezpieczenstwa.

Jesli po wigczeniu obcigzenia urzadzenie natychmiast zadziala i zablokuje sie z powodu
niezrébwnowazenia pradow, jedng z przyczyn moze by¢ nieprawidtowa biegunowosé czujnikéw pradu CT1
lub CT2. W tym przypadku zaleca sie zmiane podifaczenia jednego z czujnikéw pradu poprzez odwrdécenie
poczatku do konca na zaciskach 13-16. Jesli powyzszy efekt powtarza sie przy ponownej probie wigczenia
obcigzenia, czujniki zostaly podfgczone prawidtowo, przyczyna bfednego ustawienia jest usterka SE i/lub
przewodu zasilajgcego.

Uwaga - czujniki sg mocowane za pomocg plastikowych zaciskow wchodzgcych w zakres dostawy.

6 TRANSPORT | PRZECHOWYWANIE
Przekaznik powinien by¢é przechowywany w oryginalnym opakowaniu w zamknietym pomieszczeniu, gdzie
temperatura wynosi od -45 do +60°C, wilgotnos¢ wzgledna nie przekracza 80%.

7 OKRES EKSPLOATACJI | GWARANCJA
7.1 Czas eksploatacji urzagdzenia wynosi 10 lat. Po uptywie czasu eksploatacji nalezy zwroci¢ sie do
producentaw sprawie mozliwosci dalszej eksploatacji urzadzenia.
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7.2 Okres przechowywania wynosi 3 lata.

7.3 Okres gwarancji na urzadzenie wynosi 5 lat od daty sprzedazy.

W czasie trwania gwarancji (w przypadku nie zadziatania urzgdzenia) producent zapewnia bezptatng naprawe
urzgdzenia.

UWAGA!! KUPUJACY TRACI UPRAWNIENIA Z TYTULU GWARANCJI, JEZELI USZKODZENIE
URZADZENIA WYNIKLO NA SKUTEK NIEPRZESTRZEGANIA ZASAD ZAWARTYCH W NINIEJSZEJ
INSTRUKCJI.

7.4 Obstuga gwarancyjna zapewniana jest w miejscu dokonania zakupu lub przez producenta.

7.5 Producent zapewnia obstuge pogwarancyjng zgodnie z obowigzujgcym cennikiem.

7.6 Przed wystaniem urzadzenia do naprawy nalezy go zapakowaé w opakowanie fabryczne lub inne
opakowanie, ktore zabezpieczy urzadzenie przed uszkodzeniami mechanicznymi.

Uwaga: W przypadku zwrotu lub przestania urzgdzenia do naprawy gwarancyjnej lub pogwarancyjnej w polu
informacji o reklamacji nalezy doktadnie opisac przyczyne zwrotu.

8 CERTYFIKAT INSPEKCYJNY
UBZ-301 (5-50 A) zostat wykonany zgodnie z aktualng dokumentacjg techniczng oraz uznany za nadajgcy sie
do bezpiecznej eksploatacji.

Kierownik Dziatu Jakosci Data produkgiji

pieczatka

9 INFORMACJE O REKLAMACJACH

Bedziemy wdzieczny Panstwu za wszelkie informacje o jako$ci wyrobu oraz uwagi i propozycje dotyczgce jego pracy.
I XXX X4

Ze wszystkimi pytaniami prosimy zwraca¢ sie do producenta:

"Novatek-Electro" Novatek-Electro Polska sp. z 0.0.
59, Ulica Admirata Lazariewa, ul. Genewska 31

Odessa, Ukraina, 65007 03-940 Warszawa

Tel: +38 048 738-00-28; +38 0482 37-48-27 Tel. +48 22 299 60 30

tel./faks: +38 0482 34 36 73
www.novatek-electro.com

Data sprzedazy VN220825



http://novatek-electro.com/

